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Manipulation sdre et précautions

Pour utiliser votre systeme R/C acheté correctement et en toute sécurité, veuillez lire attentivement ces instructions et
assurez-vous de suivre les précautions. Une mauvaise utilisation du produit ou la négligence des précautions de sécurité
suivantes peut causer des problémes aux autres ou blesser I'utilisateur.

y Pour des raisons de sécurité, assurez-vous de suivre chacune des précautions ci-dessous.

. - . ' . .

& Avertissement Précautions d'installation et de fonctionnement

. Lorsque vous allumez l'interrupteur d'alimentation du systéme R/C, . Le récepteur est un instrument précis. Veuillez ne pas ajouter un fort impact ou
veuillez allumer dans l'ordre 1. Emetteur § 2. Récepteur. des vibrations.
Etlorsque vous éteignez ['nterrupteur d'alimentation, * Utilisez une éponge épaisse pour éviter les vibrations.

veuillez le faire dans l'ordre 1.Récepteur j 2. Emetteur. Installez le récepteur le plus loin possible du variateur, du moteur et de la

7:\’ Si vous inversez l'ordre des interrupteurs, cela provoque une forte batterie.
rotation soudaine du moteur et du moteur et c'est extrémement . Lors de l'installation du récepteur sur un chassis métallique ou un chassis en
dangereux. carbone, utilisez trois couches de morceaux de ruban adhésif double pour

empécher le récepteur de toucher le chassis.

. En cas de perturbation radio, changez I'emplacement d'installation
du récepteur ou passez d'un placement vertical @ un placement horizontal

ou vice
versa.

. Ne placez pas un cordon de moteur ou un cordon de batterie a proximité
au récepteur car cela peut provoquer des

. Veuillez utiliser une contre-mesure de bruit électrique sur performance.

la carrosserie de votre voiture. . Gardez I'antenne du récepteur autant que possible.
i\.{ Si les métaux se frottent les uns contre les autres, cela provoque un bruit Et gardez-le droit et étiré. Ne coupez pas la longueur supplémentaire de la

électrique qui peut entrainer des performances anormales. ligne et ne la pliez pas.

Assurez-vous que toutes les vis et tous les écrous ne sont pas desserrés. . .

a P 72( C'est dangereux lorsque I'antenne est courte car la portée de déplacement

7&3 Le moteur nitro ou & essence et le moteur électrique peuvent causer du bruit. devient étroite.

Veuillez utiliser une contre-mesure contre le bruit telle qu'une prise avec ’iﬂ? Ne coupez jamais I'antenne

résistance ou un condensateur anti-bruit.

. Assurez-vous d'effectuer une vérification des performances (test de
réception du signal) du systeme R/C avant |'utilisation. Lorsqu'il
bouge anormalement ou qu'il ne bouge pas, veuillez ne pas l'utiliser.
Méme si le résultat du test sur un bureau est normal, soyez prudent lors
de la premiere utilisation, en particulier, car la distance d'arrivée des
ondes radio varie en fonction de la méthode d'installation du récepteur,

du réglage de I'antenne, de la direction de 'antenne de I'émetteur est

confronté et la géographie.

. Ne placez pas l'antenne a proximité d'un cordon de moteur ou d'un cordon

de batterie.
. Ne jamals faire fonctionner un jour de pluie. . L'utilisation d'une corde & piano conductrice sur un chassis métallique ou
jﬁr L'intérieur de I'émetteur est construit avec des composants un chassis en carbone peut entrainer des performances anormales dues au
électroniques sensibles. Si de I'eau coule sur la surface du bruit électrique. Ne placez pas de corde a piano prées du chassis.

boitier et pénétre a l'intérieur, cela peut entrainer des

performances anormales ou un dysfonctionnement et cela peut étre

dangereux.
ﬁ( Si le récepteur ou un servo coule x
dans l'eau, ramassez-le g d d d
immédiatement et séchez l'intérieur. d g d d
g ey 0
= =)

Lorsque lintérieur est sec, veuillez da ,;{?'.,z——i-c-’,"“ilfﬂ

. d a4y
le soumettre au service Sanwa A d
pour inspection méme s'il d a d

fonctionne normalement.
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& Avertissement Attention au volant

& Mise en garde  \anipulation de I'émetteur

Lorsque vous utilisez une voiture RC, assurez-vous de suivre les notes suivantes

et évitez de causer des problemes aux autres.

. Maintenir la carrosserie de la voiture (bateau) en parfait état et vérifier la sécurité.

. Ne faites pas fonctionner une voiture RC dans une foule ou sur une voie publique.

. Assurez-vous de débrancher le connecteur de la batterie d'alimentation et de retirer la

batterie d'alimentation de la voiture aprées I'utilisation.

. Lorsque vous travaillez simultanément avec d'autres utilisateurs RC, assurez-
vous d'avoir un personnel de contréle et suivez les instructions du personnel

de controle.
Essayez de ne pas interférer avec le fonctionnement des autres.
Assurez-vous de souscrire a une assurance radiocommande.

Pour une demande d'application d'une assurance radiocommande, renseignez-vous

auprés d'une agence d'enregistrement d'opérateur radiocommande.

Assurez-vous d'installer un "silencieux (absorbeur de son)" avec un effet

silencieux sur une voiture & moteur.

Ne démarrez pas le moteur t6t le matin.

Assurez-vous de nettoyer I'emplacement utilisé pour I'opération avant

de partir.

' Veuillez ne pas heurter, laisser tomber ou provoquer de chocs violents.
De plus, si vous touchez I'émetteur, le récepteur, le servo, le régulateur de
vitesse FET, etc. avec les mains appliquées avec un agent de traction des

pneus, cela provoquera une panne ou une déformation du boftier.

A propos du stockage

& Mise en garde

& Miseengarde A hropos de I'utilisation

. N'utilisez pas ce systeme RC a d'autres fins que le modeéle réduit.

. Etant donné que ce produit est fabriqué pour des modéles basés
sur la loi sur la radio de chaque pays, il ne peut pas étre utilisé dans
des pays autres que votre lieu d'achat d'origine.

& Miseengarde g5 quotidiens

. Lorsque I'échappement du moteur ou du carburant est sur la radio,
essuyez-le avec un chiffon doux et sec. Lorsqu'il est sale, veuillez
I'essuyer avec un chiffon doux et propre imprégné d'eau ou de détergent
neutre. Le diluant, le benzéne, I'alcool, le nettoyant pour moteur, le

nettoyant pour freins, etc. peuvent détériorer ou dégénérer la finition

de la surface, veuillez donc ne pas l'utiliser.

. Ne pas stocker dans les endroits suivants.
Y¢ Endroit extrémement chaud ou endroit extrémement froid.

ﬁ Un endroit qui est exposé a la lumiére directe du soleil pendant
une longue période. Surtout si vous le laissez dans un endroit ou la
lumiére directe du soleil frappe comme dans une fenétre de voiture
fermée, la température intérieure devient 80,0 § (176,0 ¥) ou plus

selon la saison, alors soyez prudent car cela peut provoquer une déformation

ou panne.
Un endroit avec une humidité élevée, une mauvaise ventilation.
Un lieu aux vibrations considérables.

Endroits trés poussiéreux soumis a de la vapeur ou a de I'air
chaud.

A

Un endroit qui regoit les gaz d'échappement d'un moteur ou un

endroit prés du réservoir de carburant.

Signification de la marque

. Ce que vous devez faire pour prévenir les
Mise en garde 4 P
accidents et les blessures.

. Choses que vous devez suivre afin d'éviter de
Avertissement

tomber en panne.
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Manipulation sdre et précautions

& Avertissement Remarque Précautions pour une utilisation en toute sécurité

 La bande de fréquence 2,4 GHz n'est pas uniquement utilisée pour le contréle radio. Cette bande de
fréquence est partagée avec la bande ISM (Industrie, Science et Médical). Il peut étre affecté par les
fours a micro-ondes, les réseaux locaux sans fil, les téléphones numériques sans fil, les équipements
audio, le Bluetooth des consoles de jeu ou des téléphones portables et les communications a courte portée
telles que VICS. Soyez également prudent si vous ne pouvez pas étre affecté par les radios amateurs et
les stations de radio locales pour l'identification des corps en mouvement, car cette bande de fréquences
est également utilisée pour eux. Lorsqu'une interférence de fréquence radio nuisible est causée a une

station de radio existante, arrétez immédiatement la transmission de la fréquence radio et prenez une
mesure pour éviter l'interférence.

« Pour le circuit RC, minimisez I'utilisation d'équipement pouvant affecter les systemes 2,4 GHz et assurez-vous
de vérifier la sécurité au préalable. Suivez également les instructions du gestionnaire de I'établissement.

« Lors de I'utilisation des modeles derriere un batiment ou une tour en acier, le blocage de la direction de transmission
des ondes radio peut entrainer une réduction de la réponse de fonctionnement ou une perte de contréle.
Opérez toujours dans la plage que vous pouvez vérifier visuellement.

* Ne saisissez pas l'antenne de I'émetteur. Cela peut étre dangereux car cela peut affaiblir
la sortie du signal radio et réduire la plage de fonctionnement.

« Ne fixez aucune piece métallique autour de I'antenne de I'émetteur.

« Si vous avez l'antenne de I'émetteur extrémement proche d'un servo ou d'un contrdleur de vitesse
autre que le récepteur, cela peut provoquer un dysfonctionnement mais c'est une influence d'une sortie haute
fréquence forte et ce n'est pas anormal.

« Le récepteur est un instrument précis. Ne le soumettez pas a des chocs violents ou a des vibrations.
Utilisez une éponge épaisse pour éviter les vibrations.

« Eloignez le plus possible le fil d'antenne du récepteur. Et gardez-le droit et étiré. Ne coupez pas la longueur
supplémentaire de la ligne d'antenne et ne la pliez pas.

« Eloignez le plus possible le fil d'antenne du récepteur. Et gardez-le droit et étiré. Ne coupez pas la longueur
supplémentaire de la ligne d'antenne et ne la pliez pas.

* Ne placez pas le fil d'antenne du récepteur a proximité d'une source de bruit électrique comme un
fil du moteur ou un fil de batterie.

« Lors de l'installation du récepteur sur un chassis métallique ou un chassis en carbone, utilisez des couches de
morceaux de ruban adhésif double pour empécher le récepteur de toucher le chassis autant que possible.

* MT-5 n'a pas de systeme de mise hors tension automatique. L'émetteur ne serait pas éteint jusqu'a ce qu'il soit
éteint. Assurez-vous d'éteindre I'émetteur lorsque vous avez fini d'utiliser I'émetteur. Si I'émetteur était allumé
pendant une durée extrémement longue, la batterie de I'émetteur serait trop déchargée et entrainerait des
dommages. Les dommages a la batterie entraineraient une fuite de liquide de batterie, une inflammation, une
détonation, etc.

« Si vous prévoyez de stocker le MT-5 pendant une longue période, veuillez stocker I'émetteur sans
brancher la batterie de I'émetteur.
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Structure et norme de I'ensemble

STRUCTURE DE L'ENSEMBLE

MT-5 RX-493i PC (composant principal)

<Y>  Emetteur MT-5(TX-491)
<y>  Receveur RX-493i

<y> Servomoteur -

y>  Accessoires < Crochet de sangle x1

Entretoise d'angle de déclenchement x2
Déclencheur de frein +1/+2 x chacun 1
Grip Pad taille S x1
Couvercle anti-poussiere du récepteur x1
Bouchon de liaison x1
Tuyau d'antenne x1

Eponge pour batterie en option x1
Manuel d'utilisation x1

*Veuillez vérifier les éléments avant utilisation

SET SPECIFICATIONS

‘ <y> Emetteur | ‘ <y> Récepteur l
N° de produit | MT-5(TX-491) N° de produit RX-493i
Affichage de sortie |Affichage analogiqueinumérique (affichage de la tension de la source dalimentation) Systeme de modylation a spectre étalé 2,4 GHz
Modulation Systéme & spectre étalé 2,4 GHz Taille 26.0x23.2x14.0mm
Source d'énergie |AAA BATT x3 (VOLT correspondanty: TDC2,7 - 5,09V) Source dénergie | DC3.7y 7.4V
Poids 552 rammes Poids 629

*Attention & la tension d'entrée.
Si une tension supérieure a la tension admissible est entrée, le transmetteur sera endommagé.
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Avant d'utiliser

REGLAGE DE LA TENSION DE LA DIRECTION ET DE L'ACCELERATEUR

Le MT-5 peut régler la tension de la gachette de direction/accélérateur pour faire correspondre le fonctionnement de la direction/accélérateur aux préférences de I'utilisateur.

Réglage de la tension de direction

En insérant un tournevis a clé hexagonale (1,5 mm) a I'endroit ou pointe la

fleche sur l'illustration de droite et en tournant, vous pouvez régler la
tension du ressort de direction.

*La tension du ressort est la plus douce au moment ot le produit est q? ® @g
Réglage de la tension de la gachette des gaz ]

En insérant un tournevis a clé hexagonale (1,5 mm) a I'endroit ou pointe la [ [ / \

i

expédié de l'usine. Au fur et a mesure que vous serrez avec un tournevis a

clé hexagonale (1,5 mm), la tension du ressort sera durcie.

R ) ) ) . I
fleche sur l'illustration de droite et en tournant, vous pouvez régler la 1 @
tension du ressort d'accélérateur. ]
*Veuillez effectuer un CALIBRAGE pour la direction et I'accélérateur lors \‘ =
)

— L

du changement de tension. (p.59)

REGLAGE DU GRIP PAD

Le MT-5 peut changer un coussinet de préhension de deux types de normal/petit pour s'adapter a la taille de la main de I'utilisateur.

(La taille normale est installée en usine.) Ne tirez pas avec force car il est verrouillé sur la poignée de I'émetteur avec les languettes de la poignée (a 11

emplacements).

Coussin de préhension

Coussin de préhension

Onglets

(11 emplacements)
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Avant d'utiliser

REGLAGE DE LA GACHETTE ENTIEREMENT REGLABLE

Réglage de la position de la gachette

Desserrez les vis de fixation de la gachette au dos de
I'émetteur. Ensuite, ajustez la vis de réglage de la position

de la gachette a l'arriere de I'émetteur pour régler la
gachette a la position de votre choix. Lorsque vous tournez
la vis de réglage de la position de la gachette dans le sens

des aiguilles d'une montre, la jauge de position de la

gachette se déplace dans la direction A. En la tournant Vis de réglage pour

dans le sens inverse des aiguilles d'une montre, la jauge la position de déclenchement
de la position de la gachette se déplace dans la direction
B.

* La plage de mouvement de la gachette est de 5 mm.
Si vous tournez la vis avec force au-dela de la plage, cela

peut provoquer un dysfonctionnement. Une fois que vous

avez réglé la position de la gachette, serrez la vis de
fixation et le réglage de la gachette est terminé.

*Attention au sens de rotation du
vis parce que la position de déclenchement est réglée au
point le plus éloigné du coté A en usine.

Jauge de position de déclenchement

Plage de réglage : env. 5mm

Réglage de I'angle de déclenchement Entretoise d'angle

En commutant I'entretoise d'angle A/B/C, il est
possible de régler I'angle de la gachette

d'accélérateur sur cing niveaux.

1) Retirer la vis de fixation de la gachette sur
l'arriére de I'émetteur.

Installé en usine

2) Ajustez lI'angle en changeant la direction de I'entretoise

d'angle pour avoir un angle facile a utiliser.

Entretoise d'angle

3) Une fois l'angle de déclenchement réglé, fixez la vis
de fixation du déclencheur au dos de I'émetteur.

Entretoise d'angle
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Réglage de la gachette de frein

Vous pouvez régler la position de la gachette de frein

en fonction de vos doigts en remplacant la gachette de frein

incluse.
(+1)

La taille standard, la taille +1, la taille +2 sont incluses.

1) Retirez la vis de fixation de la gachette de frein.

2) Sélectionnez le déclencheur de frein en fonction de vos

doigts.

; N ) ) Vis de fixation de gachette de frein
3) Fixez la gachette de frein par la vis. (+2)

A PROPOS DE LA SOURCE D'ALIMENTATION

‘ COMMENT PLACER LES PILES DE L'EMETTEUR ‘

<1>Ouvrez le couvercle du <2> Placez 3 piles AAA. Assurez- <3> Alignez la partie convexe du couvercle du
compartiment des piles en faisant glisser le vous de respecter les polarités compartiment & piles et la rainure du compartiment &
couvercle dans le sens de la fleche tout en correctes. piles, faites glisser le couvercle dans le sens de la

appuyant légérement dessus. fleche et fermez hermétiquement.

A PROPOS DE LA BATTERIE EN OPTION

« Lorsque vous utilisez une batterie en option, vous pouvez accéder au port de charge sur le coté de la batterie a partir du

couvercle du connecteur.

Couvercle du connecteur

A PROPOS DE LA CARTE MICRO SD

« MT-5 est compatible avec les cartes Micro SD. En utilisant une carte Micro SD, il est possible de sauvegarder les données du modeéle et

données de télémétrie. De plus, il est possible d'effectuer une mise a jour du micrologiciel a 'aide d'une carte Micro SD lorsqu'une mise a jour du micrologiciel du
MT-5 est publiée. Veuillez prendre soin de la direction. La borne métallique doit étre en bas.

* Aprés avoir inséré la carte micro SD dans le MT-5, le fichier nommé « MT-5 » est créé et le dossier nommé « MODEL » est créé. Les données du modéle sont
enregistrées dans le dossier. Si les données du journal sont exportées, le dossier nommé "Log" est créé et les données nommées "csv" sont enregistrées dans

le dossier.

* La capacité de la carte Micro SD compatible est de 32 Go maximum. Les cartes Micro SD d'autres fabricants peuvent ne pas étre utilisables. Veuillez utiliser

la carte Micro SD de SANWA.

Lorsque la carte micro SD est insérée, cette marque sera allumée.

ey MODEL —0O1 & [ |

= SVl > TIMER |

F=(SETTING| 7| Teemerre |
= THruncrion | = MODEL |
=~ AUX  |&=( SYSTEM |
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Connexions et installation du récepteur

A PROPOS DU RECEPTEUR

Antenne

DIRIGE  « |ngiquez I'état de fonctionnement du récepteur par la lumiére LED. ) ) .
Indication de I'état de fonctionnement du récepteur par lumiére LED

Prise de liaison Quantité de tuyau d'antenne Lie

Veuillez utiliser le tuyau d'antenne SANWA.

SSL/BAT : Port BIND/SSL —

'El%ﬁégg%‘%gp@mmm%!lma%m%%m%&
gﬁ%@r@@co?ﬂ pa%bvlﬂggg =

CHay: 4 canaux

Flush 4 a lumiére bleve

Dans le paramétre BIND Voyant bieu cignotant

SANWA

Lumiere bieue et rouge allumée

prg———
[FrsEONIIS S o

Fonctionnement en toute sécurité de la batterie

CH3: 3 canaux

Voyant rouge allumé

CH2y: accélérateur (contrdleur de vitesse ESC/FET)

CH1 : Direction
* RX-493i

Le RX-493i peut évaluer la force du signal regu et le taux de livraison des paquets de I'‘émetteur.

Le RX-493i peut stocker 2 numéros d'identification d'émetteur. Il est capable de combiner I'utilisation d'un émetteur individuel qui est un réglage
différent dans la course d'endurance.

Si vous vous liez avec 2 émetteurs différents, le récepteur stocke les différents émetteurs et peut fonctionner par émetteurs sans re-bind.
*NE PEUT PAS fonctionner avec les 2 émetteurs différents en méme temps. 2 ID store system est uniquement compatible avec M17 ou MT-5.

La position neutre de I'accélérateur ou les quantités de fonctionnement peuvent étre différentes d'un émetteur a l'autre. Veuillez ajuster chaque

réglage de I'émetteur pour s'adapter a la liaison du chassis.

Lors de la configuration d'appareils compatibles SSL avec la fonction MT-5 CODE AUX, veuillez connecter I'appareil compatible SSL au port

SSL.

DOIT régler le parametre de sécurité intégrée sur chaque émetteur.

Veuillez définir le méme mode RF et le méme mode de réponse que le ler émetteur lorsque vous liez le 2éme émetteur. S'il s'agissait d'un mode
différent, impossible de se lier a 2 émetteurs.

*Si le 2e émetteur était en mode RF et en mode de réponse différents du ler émetteur, le numéro d'identification du ler émetteur est supprimé et n'écrit
que le 2e émetteur.

*Si vous avez lié le 3e émetteur, le numéro d'identification du ler émetteur sera supprimé.

* Lors de la premiere utilisation, veuillez lier avec le récepteur. (p.49)

A PROPOS DE LA MANIPULATION DE L'ANTENNE

« La distance de réception peut varier en fonction de I'emplacement
ou le récepteur et I'antenne sont installés.
« Pour protéger la partie réception (& 3 cm du haut) du
I'antenne, assurez-vous de placer I'antenne dans le tuyau d'antenne comme

indiqué sur l'illustration de droite afin que le haut de I'antenne ne soit pas exposé

a l'extérieur du tuyau d'antenne.

Tuyau d'antenne
» Ne pliez pas la partie de réception de I'antenne ou le cable coaxial de 'antenne
car une rupture peut se produire a l'intérieur.

* Ne tirez pas sur le cable coaxial avec force. Cela pourrait endommager l'intérieur
du récepteur.

Antenne

« Installez I'antenne sur une voiture RC de sorte que la partie de réception de
I'antenne soit aussi haute que possible.

» Ne coupez pas ou ne coincez pas la partie de réception de I'antenne ou le cable

coaxial de I'antenne car la sensibilité du récepteur pourrait diminuer.
» Maintenez I'antenne du récepteur éloignée du moteur et de I'ESC (controleur de

vitesse FET), y compris les cables, et élevez-la bien droite.
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A PROPOS DE LA CONFIGURATION DE LA CONNEXION

Veuillez vous référer a I'image ci-dessous pour la connexion du récepteur et du servo
« Exemple de connexion en cas d'utilisation dans une voiture EP

BATTERIE
Batterie d'alimentation

Connexion avec CH2

Moteur

-

*Lorsque vous utilisez PGS Servo avec SGS-02,
le servo PGS ne peut pas étre réglé par CODE10 en méme temps.
Seul SGS-02 peut étre réglé lors de la connexion avec le servo PGS.

Connexion avec CH1

Servo de diecion

Régulateur de vitesse ESC/FET

BATTERIE
Commutateur defiscea

Connexion avec BATT

Connectez la batterie du récepteur

Connexion avec
CH2

Servo des gaz

Connexion avec CH1

Servo de dirction

yCas de connexion du servo PGS et du SUPER VORTEX Gen2 / PRO / Stock / SV-D2 au port SSL

Servo PGSyRéglage SSL - CHL . .
“Réglez AUX TYPE de fémetieur pour AUX1, AUX2 sur CODE 10.

AUX1 CODE10Y: Le réglage de SUPER VORTEX Gen? / PRO | STOCK / SV-D2 peut provenr de [émeteur.

L rémetteur.

Port SSL

Servo de diection
Remargue) Dans SUPER VORTEX Gen2 | PRO / STOCK J SV-D2, natibuez pas de fonction au CODE 10 de AUX2 par lattribution de code de

PROGRAM BOX Gen?. linterfére avec le CODE 10 de AUX2 du servo PGS et n réglage approprié ne peti pas lre effeciué.

SUPER VORTEX Gen2/PRO
IStockiSV-D2

Remarque)Réglez SSLYCH du servo PGS sur [1]

(Le réglage dusine du servo PGS est [1])

Remargue) Le CODE de AUX est uilisé pour SUPER VORTEX ZERO | SUPER VORTEX TYPED |

SUPER VORTEX SPORT. llinterfere avec le CODE 10 de AUX2 du servo PGS et

un réglage approprié ne peut pas e effectué. Par conséquent, i ne peut pas eve utlisé avec SSL du servo PGS,

Remarque) s avec SGS-02, vaus ne le réglage en méme temps.

Lors de futisation de SGS-02,le connecteur Gain se connecie au port SSL.

*Veuillez NE PAS connecter a st

Servo PGS - réglage SSL - CH1 connexion, i Is

yCas de connexion du servo PGS a 2 ports SSL

Port SSL

“Réglez AUX TYPE de AUX2 de Iémetteur sur CODE 10,

Servo de direction

Servo PGSY: églage SSL 2 CH2 Réglez SSL-CH du servo PGS utiisé dans le servo des gaz sur [2],

Hamais en Y court AUX2 CODE10: Le réglage de chacun des paramelres du servo PGS peut étre effectué a partir de Fémetteur.

Remarque)Réglez SSL-CH du servo PGS utilisé dans le servo de direction sur [1].

(Le réglage dusine du servo PGS est [1].)

Remarque) En cas de réglage de chaque parametre par la fonction de CODE10 de AUX2, réglage de PGS
Servo des gaz

Connectez la batterie du récepteur

le servo du port SSL défini par CODEL de AUX2 peut étre directement modifié & partir de [émetteur.

Autre port vide

Le servo PGS non spécifié par CODE1 de AUX2 fonctionne su les paramelres enregistrés & lintérieur.

*Veuillez consulter notre site Web pour tout autre exemple. http://www.sanwa-denshi.com

- \
&Noter

« Si le connecteur est débranché en raison d'une vibration pendant le fonctionnement, cela peut provoquer un emballement. Connecter le connecteur

du récepteur, des servos et des interrupteurs en toute sécurité.

« Etant donné que le récepteur est sensible aux vibrations, aux chocs et & I'eau, assurez-vous de prendre des mesures pour résister aux vibrations et a l'eau. La
négligence de prendre ces mesures peut provoquer un emballement.

« Lors de l'installation du récepteur, éloignez le récepteur d'un chassis en carbone et d'un chassis métallique.

« Si des pieces métalliques installées sur une voiture RC se touchent, cela peut provoquer des bruits qui affectent les performances de réception et cela
peut provoquer un emballement.

« Assurez-vous d'installer un condenseur anti-bruit sur le moteur a balais pour les voitures RC électriques. Sans tueur de bruit
condenseur, cela peut provoquer du bruit et un emballement.

« Pour les piéces du systeme R/C telles que I'émetteur, le récepteur, les servos, 'ESC (contréleur de vitesse FET) et la batterie de I'émetteur, utilisez
des produits SANWA authentiques.
*Lorsque vous combinez des produits autres que des produits SANWA authentiques, que vous modifiez, ajustez ou échangez des piéces a un endroit

autre que SANWA, nous déclinons toute responsabilité.

& 4

dix
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Noms de chaque partie de I'émetteur

Poignée de transport (mobile)

Panneau d'affichage

DIRIGE

* La LED s'allume lorsque la

télémétrie est activée et que la

batterie du récepteur est désactivée.

La LED clignotera pendant que

I'alarme de télémétrie est active.

Sélectionner le bouton

Garniture 1

Garniture 2 |

Eclairage X (TRM 1) Volant
(MRT2)

Garniture 4

(MRT 4)

Eclairage X

Garniture 3

(MRT 3)

Gachette d'accélérateur

Commutateur 2

(s02)
Pousser linterrupteur 1

(so1)

11
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Lors de I'utilisation du crochet de sangle

Antenne interne
Cache micro SD

Crochet de sangle

Retirez la vis, fixez le crochet

et serrez la vis
*Assurez-vous que le crochet est orienté dans la bonne direction

Gachette d'accélérateur Prise (Normale/Petite)

"

——

—

I — =

\ Couvercle du connecteur

12
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Fonction d'indicateur (RX-DATA)

« Le MT-5 peut vérifier les conditions de réception du signal a utiliser avec le RX-493i.

Les conditions peuvent étre utilisées pour les appareils glitch et la vérification de la place du récepteur sur la voiture.
Il existe 2 types de données différents pour vérifier I'état du signal.

Force du signal regu (RSS)
Indiquez la force du signal que le récepteur a recu de I'émetteur.
La valeur sera modifiée en placant le récepteur et I'antenne, le circuit RC, les lieux d'opération.

Veillez a ce que la valeur ne diminue pas lors de la premiére conduite sur circuit ou du remplacement des récepteurs.

Taux de livraison de paquets (PDR)

Indiquez le taux de livraison des paquets que le récepteur a recu de I'émetteur.

Les valeurs peuvent étre diminuées lorsqu'un grand nombre de pilotes conduisent en méme temps ou utilisent d'autres périphériques 2,4 GHz en méme
temps.

En cas de valeurs RSS trop faibles, les valeurs PDR sont également diminuées.

Comment définir et vérifier les données

1) Réglage de la force du signal recu (RSS)
Sélectionnez REGLAGE TELEMETRIE dans le menu Télémétrie a l'aide du multi-sélecteur, puis appuyez sur Entrée.

Changer RX-DATA a DATA-TYPE (dans TLM1)
2) Réglage de la force du signal recu (RSS)
Sélectionnez REGLAGE TELEMETRIE dans le menu Télémétrie a l'aide du multi-sélecteur, puis appuyez sur Entrée.

Changer RX-DATA a DATA-TYPE (dans TLM2)

Une fois le réglage terminé, accédez a I'écran de télémétrie et pouvez voir RSS et PDR a I'écran.

Affichage de la télémétrie

ey MODEL —O1 [ |

Force du signal

Taux de réception

_—

A propos des valeurs de référence
Si le RSS est inférieur a 20, veuillez vérifier ot et comment le récepteur est placé sur la voiture.
Veuillez modifier I'emplacement du récepteur pour augmenter les valeurs RSS.

*Veuillez vous référer aux p.1 et p.9 pour le remplacement du récepteur.
Si le PDR est inférieur & 40, veuillez éteindre et redémarrer I'émetteur. Ensuite, veuillez vérifier a nouveau les valeurs PDR.

*A propos des données de télémétrie
Si les données de télémétrie affichent "---", 'émetteur ne recoit pas les données de télémétrie du récepteur.
Cela n'indique pas que le récepteur ne fonctionne pas et que le récepteur ne recoit pas le signal de I'émetteur.
Etant donné que le signal de données de télémétrie du récepteur n'est pas plus fort que le signal de I'émetteur, 'émetteur peut ne pas obtenir les données
de télémétrie du récepteur en raison de la distance que le signal du récepteur ne peut pas atteindre.
Les données de télémétrie sur I'émetteur peuvent s'afficher sous la forme "---" dans ce cas.

En cas d'affichage "---" sur I'émetteur, veuillez vérifier pour voir le mouvement de la voiture par le fonctionnement de I'émetteur.
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Quand cela arrive...

Symptome

Causer

Mesure

Il n'y a pas de puissance.

Les piles sont consommées.

Les piles sont mal placées.

Remplacez par des piles neuves ou
piles rechargées.

Réinstallez les piles car la polarité est
indiqué.

L'alimentation est coupée

parfois.

Mauvaise connexion des connecteurs.

Apporter au service Sanwa

Longueur insuffisante

Les piles sont consommées.

Remplacez par des piles neuves ou
piles rechargées.

Si le probleme ne peut pas étre résolu,
veuillez contacter le service Sanwa

L'alarme ne s'arrétera pas.

Tension de la batterie de I'émetteur
décroit.

Remplacer par des piles neuves ou rechargées
piles.

Il n'y a pas de clic

son lors de I'appui sur la
touche.

Volume de la fonction BUZZER

est désactivé (0).

Vérifiez la fonction BUZZER (P.56).

La vitesse d'asservissement est
lent.

La fonction SPEED est réglée sur moins.

Vérifiez la fonction VITESSE (P.20).

Tension de la batterie du récepteur
décroft.

Remplacer par des piles neuves ou rechargées
piles.

La tringlerie du coté de la carrosserie
est lourde.

Vérifiez si la tringlerie de la carrosserie
coté bouge légérement.

Angles de barre de gauche
et le droit sont différents
méme lorsqu'ils sont
aligné.

Le neutre du trim n'est pas aligné.

Alignez Trim et réinitialisez 'EPA. (P.29, 30)

Lors du fonctionnement,
les servos ne seront pas

travailler des deux cotés

Réglages de I'angle de barre de D/R
et EPA sont trop grands.

Définissez I'une ou l'autre valeur en dessous de 100§%.

(P.19, 27, 28)

Le servo ne sera pas

bouger lors de l'utilisation

Garniture.

Un coété du mouvement Trim

la gamme est compléte.

Réinitialiser le servo klaxon et le Trim

centre. (P. 29. 30)

Ne fonctionne pas méme si
allumer I'émetteur
et récepteur.

La liaison n'est pas terminée.
Différents modéles de données et

Lien de sécurité n°

Veuillez vérifier les données du modéle et la sécurité
N° de lien sur I'‘émetteur.

Veuillez lier avec le récepteur.
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Service et assistance

Ceci est garanti contre les défauts de matériaux et de fabrication du fabricant, selon les données d'achat d'origine. Cette garantie ne couvre pas les composants
portés par l'utilisation ou les dommages causés par une mauvaise tension, une trempe, une modification, une mauvaise utilisation, un abus, une mauvaise écriture, une

polarité inversée, I'humidité ou une utilisation en dehors de son champ d'utilisation prévu.

Les termes de cette garantie peuvent varier selon la région. Veuillez lire la carte de garantie incluse avec votre systeme de radiocommande pour des informations

spécifiques sur la garantie.

Si vous avez des questions ou des préoccupations, nous sommes la pour vous aider. Si vous rencontrez un probléme avec votre systéme de radiocommande, consultez

d'abord le Guide de dépannage a la page 64.

Si vous avez besoin d'une aide supplémentaire qui ne peut pas étre résolue a I'aide du Guide de dépannage, ou si vous avez des questions techniques, veuillez contacter

le centre de service SANWA de votre région.

Pour une liste compléete des distributeurs dans votre région, veuillez visiter www.sanwa-
denshi.com/rc/distributors.html.

Pour le service en Amérique du Nordy: Entretien d'usiney:
Serpent Amérique Instrument électronique Sanwa CO., LTD.
5121 NW 79 Avenue Unité 03, 1-2-50 Yoshita Honmachi
Doral, Floride 33166 Etats-Unis Higashiosaka, Osaka, 578-0982 Japon
Téléphone : (305)-677-3253 Téléphone : 81-729-62-1277
Télécopieur : (305)-675-0415 Télécopieur : 81-729-64-2831
Courriely: info@serpentarica.com Courriel : reintl@sanwa-denshi.co.jp

Les caractéristiques et les spécifications du produit peuvent varier selon la région. Tous les produits ne sont pas légaux pour une utilisation dans toutes les régions.

i j Veuillez noter que les produits achetés en dehors de I'Amérique du Nord ne peuvent pas étre réparés sous garantie par Serpent America. Dans certains cas,
nous pouvons effectuer des réparations pour les produits achetés a I'extérieur de 'Amérique du Nord, cependant, les frais de réparation et les frais d'expédition

applicables seront applicables. Pour les demandes de garantie en dehors de I'Amérique du Nord, veuillez contacter le centre de service de votre région.
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Avant d'utiliser

REGLAGE DE LA TENSION DE LA DIRECTION ET DE L'ACCELERATEUR

Le MT-5 peut régler la tension de la gachette de direction/accélérateur pour faire correspondre le fonctionnement de la direction/accélérateur aux préférences de I'utilisateur.

Réglage de la tension de direction

En insérant un tournevis a clé hexagonale (1,5 mm) a I'endroit ou pointe la

fleche sur l'illustration de droite et en tournant, vous pouvez régler la
tension du ressort de direction.

*La tension du ressort est la plus douce au moment ot le produit est q? ® @g
Réglage de la tension de la gachette des gaz ]

En insérant un tournevis a clé hexagonale (1,5 mm) a I'endroit ou pointe la [ [ / \

i

expédié de l'usine. Au fur et a mesure que vous serrez avec un tournevis a

clé hexagonale (1,5 mm), la tension du ressort sera durcie.

R ) ) ) . I
fleche sur l'illustration de droite et en tournant, vous pouvez régler la 1 @
tension du ressort d'accélérateur. ]
*Veuillez effectuer un CALIBRAGE pour la direction et I'accélérateur lors \‘ =
)

— L

du changement de tension. (p.59)

REGLAGE DU GRIP PAD

Le MT-5 peut changer un coussinet de préhension de deux types de normal/petit pour s'adapter a la taille de la main de I'utilisateur.

(La taille normale est installée en usine.) Ne tirez pas avec force car il est verrouillé sur la poignée de I'émetteur avec les languettes de la poignée (a 11

emplacements).

Coussin de préhension

Coussin de préhension

Onglets

(11 emplacements)
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Avant d'utiliser

REGLAGE DE LA GACHETTE ENTIEREMENT REGLABLE

Réglage de la position de la gachette

Desserrez les vis de fixation de la gachette au dos de
I'émetteur. Ensuite, ajustez la vis de réglage de la position

de la gachette a l'arriere de I'émetteur pour régler la
gachette a la position de votre choix. Lorsque vous tournez
la vis de réglage de la position de la gachette dans le sens

des aiguilles d'une montre, la jauge de position de la

gachette se déplace dans la direction A. En la tournant Vis de réglage pour

dans le sens inverse des aiguilles d'une montre, la jauge la position de déclenchement
de la position de la gachette se déplace dans la direction
B.

* La plage de mouvement de la gachette est de 5 mm.
Si vous tournez la vis avec force au-dela de la plage, cela

peut provoquer un dysfonctionnement. Une fois que vous

avez réglé la position de la gachette, serrez la vis de
fixation et le réglage de la gachette est terminé.

*Attention au sens de rotation du
vis parce que la position de déclenchement est réglée au
point le plus éloigné du coté A en usine.

Jauge de position de déclenchement

Plage de réglage : env. 5mm

Réglage de I'angle de déclenchement Entretoise d'angle

En commutant I'entretoise d'angle A/B/C, il est
possible de régler I'angle de la gachette

d'accélérateur sur cing niveaux.

1) Retirer la vis de fixation de la gachette sur
l'arriére de I'émetteur.

Installé en usine

2) Ajustez lI'angle en changeant la direction de I'entretoise

d'angle pour avoir un angle facile a utiliser.

Entretoise d'angle

3) Une fois l'angle de déclenchement réglé, fixez la vis
de fixation du déclencheur au dos de I'émetteur.

Entretoise d'angle
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Réglage de la gachette de frein

Vous pouvez régler la position de la gachette de frein

en fonction de vos doigts en remplacant la gachette de frein

incluse.
(+1)

La taille standard, la taille +1, la taille +2 sont incluses.

1) Retirez la vis de fixation de la gachette de frein.

2) Sélectionnez le déclencheur de frein en fonction de vos

doigts.

; N ) ) Vis de fixation de gachette de frein
3) Fixez la gachette de frein par la vis. (+2)

A PROPOS DE LA SOURCE D'ALIMENTATION

‘ COMMENT PLACER LES PILES DE L'EMETTEUR ‘

<1>Ouvrez le couvercle du <2> Placez 3 piles AAA. Assurez- <3> Alignez la partie convexe du couvercle du
compartiment des piles en faisant glisser le vous de respecter les polarités compartiment & piles et la rainure du compartiment &
couvercle dans le sens de la fleche tout en correctes. piles, faites glisser le couvercle dans le sens de la

appuyant légérement dessus. fleche et fermez hermétiquement.

A PROPOS DE LA BATTERIE EN OPTION

« Lorsque vous utilisez une batterie en option, vous pouvez accéder au port de charge sur le coté de la batterie a partir du

couvercle du connecteur.

Couvercle du connecteur

A PROPOS DE LA CARTE MICRO SD

« MT-5 est compatible avec les cartes Micro SD. En utilisant une carte Micro SD, il est possible de sauvegarder les données du modeéle et

données de télémétrie. De plus, il est possible d'effectuer une mise a jour du micrologiciel a 'aide d'une carte Micro SD lorsqu'une mise a jour du micrologiciel du
MT-5 est publiée. Veuillez prendre soin de la direction. La borne métallique doit étre en bas.

* Aprés avoir inséré la carte micro SD dans le MT-5, le fichier nommé « MT-5 » est créé et le dossier nommé « MODEL » est créé. Les données du modéle sont
enregistrées dans le dossier. Si les données du journal sont exportées, le dossier nommé "Log" est créé et les données nommées "csv" sont enregistrées dans

le dossier.

* La capacité de la carte Micro SD compatible est de 32 Go maximum. Les cartes Micro SD d'autres fabricants peuvent ne pas étre utilisables. Veuillez utiliser

la carte Micro SD de SANWA.

Lorsque la carte micro SD est insérée, cette marque sera allumée.

ey MODEL —0O1 & [ |

= SVl > TIMER |

F=(SETTING| 7| Teemerre |
= THruncrion | = MODEL |
=~ AUX  |&=( SYSTEM |
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Connexions et installation du récepteur

A PROPOS DU RECEPTEUR

Antenne

DIRIGE  « |ngiquez I'état de fonctionnement du récepteur par la lumiére LED. ) ) .
Indication de I'état de fonctionnement du récepteur par lumiére LED

Prise de liaison Quantité de tuyau d'antenne Lie

Veuillez utiliser le tuyau d'antenne SANWA.

SSL/BAT : Port BIND/SSL —

'El%ﬁégg%‘%gp@mmm%!lma%m%%m%&
gﬁ%@r@@co?ﬂ pa%bvlﬂggg =

CHay: 4 canaux

Flush 4 a lumiére bleve

Dans le paramétre BIND Voyant bieu cignotant

SANWA

Lumiere bieue et rouge allumée

prg———
[FrsEONIIS S o

Fonctionnement en toute sécurité de la batterie

CH3: 3 canaux

Voyant rouge allumé

CH2y: accélérateur (contrdleur de vitesse ESC/FET)

CH1 : Direction
* RX-493i

Le RX-493i peut évaluer la force du signal regu et le taux de livraison des paquets de I'‘émetteur.

Le RX-493i peut stocker 2 numéros d'identification d'émetteur. Il est capable de combiner I'utilisation d'un émetteur individuel qui est un réglage
différent dans la course d'endurance.

Si vous vous liez avec 2 émetteurs différents, le récepteur stocke les différents émetteurs et peut fonctionner par émetteurs sans re-bind.
*NE PEUT PAS fonctionner avec les 2 émetteurs différents en méme temps. 2 ID store system est uniquement compatible avec M17 ou MT-5.

La position neutre de I'accélérateur ou les quantités de fonctionnement peuvent étre différentes d'un émetteur a l'autre. Veuillez ajuster chaque

réglage de I'émetteur pour s'adapter a la liaison du chassis.

Lors de la configuration d'appareils compatibles SSL avec la fonction MT-5 CODE AUX, veuillez connecter I'appareil compatible SSL au port

SSL.

DOIT régler le parametre de sécurité intégrée sur chaque émetteur.

Veuillez définir le méme mode RF et le méme mode de réponse que le ler émetteur lorsque vous liez le 2éme émetteur. S'il s'agissait d'un mode
différent, impossible de se lier a 2 émetteurs.

*Si le 2e émetteur était en mode RF et en mode de réponse différents du ler émetteur, le numéro d'identification du ler émetteur est supprimé et n'écrit
que le 2e émetteur.

*Si vous avez lié le 3e émetteur, le numéro d'identification du ler émetteur sera supprimé.

* Lors de la premiere utilisation, veuillez lier avec le récepteur. (p.49)

A PROPOS DE LA MANIPULATION DE L'ANTENNE

« La distance de réception peut varier en fonction de I'emplacement
ou le récepteur et I'antenne sont installés.
« Pour protéger la partie réception (& 3 cm du haut) du
I'antenne, assurez-vous de placer I'antenne dans le tuyau d'antenne comme

indiqué sur l'illustration de droite afin que le haut de I'antenne ne soit pas exposé

a l'extérieur du tuyau d'antenne.

Tuyau d'antenne
» Ne pliez pas la partie de réception de I'antenne ou le cable coaxial de 'antenne
car une rupture peut se produire a l'intérieur.

* Ne tirez pas sur le cable coaxial avec force. Cela pourrait endommager l'intérieur
du récepteur.

Antenne

« Installez I'antenne sur une voiture RC de sorte que la partie de réception de
I'antenne soit aussi haute que possible.

» Ne coupez pas ou ne coincez pas la partie de réception de I'antenne ou le cable

coaxial de I'antenne car la sensibilité du récepteur pourrait diminuer.
» Maintenez I'antenne du récepteur éloignée du moteur et de I'ESC (controleur de

vitesse FET), y compris les cables, et élevez-la bien droite.
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A PROPOS DE LA CONFIGURATION DE LA CONNEXION

Veuillez vous référer a I'image ci-dessous pour la connexion du récepteur et du servo
« Exemple de connexion en cas d'utilisation dans une voiture EP

BATTERIE
Batterie d'alimentation

Connexion avec CH2

Moteur

-

*Lorsque vous utilisez PGS Servo avec SGS-02,
le servo PGS ne peut pas étre réglé par CODE10 en méme temps.
Seul SGS-02 peut étre réglé lors de la connexion avec le servo PGS.

Connexion avec CH1

Servo de diecion

Régulateur de vitesse ESC/FET

BATTERIE
Commutateur defiscea

Connexion avec BATT

Connectez la batterie du récepteur

Connexion avec
CH2

Servo des gaz

Connexion avec CH1

Servo de dirction

yCas de connexion du servo PGS et du SUPER VORTEX Gen2 / PRO / Stock / SV-D2 au port SSL

Servo PGSyRéglage SSL - CHL
“Réglez AUX TYPE de fémeteur pour AUXL, AUX2 sur CODE 10,

AUX1 CODE10Y: Le réglage de SUPER VORTEX Gen2 / PRO / STOCK / SV-D2 peut proverr de Iémeteur.

L de rémeteur.
Servo de direcion
Remarque) Dans SUPER VORTEX Gen2 | PRO / STOCK J SV-D2, mairbuez pas de fonction au CODE 10 de AUX2 par Fatribuion de code de

PROGRAM BOX Gen?. l interfére avec le CODE 10 de AUX2 du servo PGS et un réglage approprié ne peul pas étre effectué

SUPER VORTEX Gen2/PRO
IStockiSV-D2

Remarque)Réglez SSLYCH du servo PGS sur [1]

(Le réglage dusine du servo PGS est [1])

Remarque) Le CODE de AUX2 est uilisé pour SUPER VORTEX ZERO / SUPER VORTEX TYPED |

SUPER VORTEX SPORT. llinterfére avec le CODE 10 de AUX2 du servo PGS et

un réglage approprié ne peut pas e effectué. Par conséquent, il ne peut pas étre utlisé avec SSL du servo PGS,

Remarque) avec G502, vous ne églage en méme temps.
Lors 021 ssL

*Veuillez NE PAS connecter ssL

yCas de connexion du servo PGS a 2 ports SSL

Port SSL o Réglez AUX TYPE de AUX2 de fémetieu s CODE 10

) —

Hamais en Y court AUX2 CODE10: Le réglage de chacun des paramelres du servo PGS peut étre effectué a partir de Fémetteur.
Remarque)Réglez SSL-CH du servo PGS utilisé dans le servo de direction sur [1].
Réglez SSL-CH du servo PGS utiisé dans le servo des gaz sur [2],
(Le réglage dusine du servo PGS est [1].)

Remarque) En cas de réglage de chaque parametre par la fonction de CODE10 de AUX2, réglage de PGS
Servodes gaz

Connectez la batterie du récepteur

le servo du port SSL défini par CODEL de AUX2 peut étre directement modifié & partir de [émetteur.

Autre port vide

Le servo PGS non spécifié par CODE1 de AUX2 fonctionne su les paramelres enregistrés & lintérieur.

*Veuillez consulter notre site Web pour tout autre exemple. http://www.sanwa-denshi.com

- \
&Noter

« Si le connecteur est débranché en raison d'une vibration pendant le fonctionnement, cela peut provoquer un emballement. Connecter le connecteur

du récepteur, des servos et des interrupteurs en toute sécurité.

« Etant donné que le récepteur est sensible aux vibrations, aux chocs et a I'eau, assurez-vous de prendre des mesures pour résister aux vibrations et a I'eau. La
négligence de prendre ces mesures peut provoquer un emballement.

« Lors de l'installation du récepteur, éloignez le récepteur d'un chassis en carbone et d'un chassis métallique.

« Si des pieces métalliques installées sur une voiture RC se touchent, cela peut provoquer des bruits qui affectent les performances de réception et cela
peut provoquer un emballement.

« Assurez-vous d'installer un condenseur anti-bruit sur le moteur a balais pour les voitures RC électriques. Sans tueur de bruit
condenseur, cela peut provoquer du bruit et un emballement.

« Pour les piéces du systeme R/C telles que I'émetteur, le récepteur, les servos, 'ESC (contréleur de vitesse FET) et la batterie de I'émetteur, utilisez
des produits SANWA authentiques.
*Lorsque vous combinez des produits autres que des produits SANWA authentiques, que vous modifiez, ajustez ou échangez des piéces a un endroit
autre que SANWA, nous déclinons toute responsabilité.

dix
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Noms de chaque partie de I'émetteur

Poignée de transport (mobile)

Panneau d'affichage

DIRIGE

* La LED s'allume lorsque la

télémétrie est activée et que la

batterie du récepteur est désactivée.

La LED clignotera pendant que

I'alarme de télémétrie est active.

Sélectionner le bouton

Garniture 1

Garniture 2 |

Eclairage X (TRM 1) Volant
(MRT2)

Garniture 4

(MRT 4)

Eclairage X

Garniture 3

(MRT 3)

Gachette d'accélérateur

Commutateur 2

(s02)
Pousser linterrupteur 1

(so1)

11
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Lors de I'utilisation du crochet de sangle

Antenne interne
Cache micro SD

Crochet de sangle

Retirez la vis, fixez le crochet

et serrez la vis
*Assurez-vous que le crochet est orienté dans la bonne direction

Gachette d'accélérateur Prise (Normale/Petite)

"

——

—

I — =

\ Couvercle du connecteur

12
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

A PROPOS DU FONCTIONNEMENT DES CLES

« L'utilisateur peut facilement configurer et passer un appel avec le multi-sélecteur et le bouton de sélection/retour.

Panneau d'affichage

12186 (25c
18- 23<FRY)

Sélectionner le bouton

Multi-sélecteur

Bouton Retour

Des noms Performance

Entrer « Passe a I'écran de configuration a partir du haut
écran.

«Sélectionne une fonction et un élément a régler.
*En appuyant longuement sur Enter, le réglage

revient a la valeur par défaut.

Multi-sélecteur HAUT «Le curseur se déplace vers le haut. sLa

valeur définie augmente.

Multi-sélecteur vers le bas « Déplace le curseur vers le bas. sLa valeur

définie diminue.

Sélectionner *Sélectionne une chaine ou une fonction.

Retour/Annuler « Revient & une étape précédente.

«Annule le réglage.

A PROPOS DE L'ALARME DE MISE SOUS TENSION

* MT-5 affiche "Pas de fonctionnement" avec une alarme d'avertissement aprés 10 minutes sans volant, gachette d'accélérateur
et interrupteurs. L'alarme est désactivée si le volant, la gachette d'accélérateur ou un interrupteur est actionné. Si vous ne les
utilisez pas, éteignez I'alimentation.

* Si I'émetteur a été allumé pendant une durée extrémement longue, la batterie de I'émetteur serait trop déchargée
et entrainerait des dommages. Les dommages a la batterie entraineraient une fuite de liquide de batterie, une
inflammation, une détonation, etc.

13



Machine Translated by Google

A PROPOS DU PANNEAU D'AFFICHAGE

« Chaque fonction du MT-5 vous permet de sélectionner directement une fonction avec le multi-sélecteur.

« Vous pouvez configurer chaque fonction de canal séparément.
« Lorsque vous allumez l'interrupteur d'alimentation, I'écran supérieur se lance apres I'affichage de I'écran boost (lorsque le paramétre
de démarrage est activé). Lors de la modification de chaque paramétre, sélectionnez le menu en utilisant le multi-sélecteur.

Nom Carte Micro SD

Numéro de modéle Envegister Télémétrie

Minuteur Mode course

Menu principal 1 MO EI_ —0 1 x X0 il |j; E.. Indicateur de batterie

SANWA (‘?)J FHS TELE L'horloge
[5T1[D-R] [CUR| [5PD] G’}gjgf(%,‘g
Indicateur d'effet THl -

Si I'effet ou la fonction est active, I'icone AP .
THER T | @042 100 e
Al C_ T 1

Minuteur de journal

Garniture

Lors du défilement vers le haut et vers le bas a I'aide du multi-
sélecteur, |'affichage passe de I'affichage supérieur a I'affichage de la télémétrie

Menu Télémétrie @ 1 6 1 025085258 . WT .

PMODE L[CURSOR] (8.5s/P)

Lorsque vous utilisez RX-491/492/493/493i et
SUPER VORTEX Series/PGS Servo Series/SGS-02, activez la
fonction de télémétrie, puis affichez les données de télémétrie du

L ] récepteur.

[BB:88:088188:-81.85

-]

Chague donnée de

télémétrie

Affichage des menus @ MODEL —D 1 .

*Appuyez sur I'opération

d'entrée pour passer du menu suf @ CUSTOM @ T I MER
P [SETTING| 7| Teenerry |

7= [TH runcrion ) 7~ MODEL |
= AUX ]7=(SYSTEM ]

14
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

A PROPOS DE LA STRUCTURE DES MENUS

« L'utilisateur peut configurer des fonctions et effectuer facilement un appel de mémoire de modéle en utilisant
chaque touche. « Le menu comprend Réglage, AUX, PERSONNALISE, MODELE, TELEMETRIE, TH-FONCTION, MINUTERIE et
SYSTEME et les fonctionnalités associées sont incluses dans chaque menu.

me1MODEL —(O1 oo @TICHN
== CUSTOM || TIMER |

2= (SETTING | = TeLeneray |
= THruncrron | = MODEL |
= AUX |~ SYSTEM |

—_—
-

(P.53) (P.33y36) (P.37y39)

~ N\ [ D

Menu personnalisé Tout configurer Divers minuterie

Il est réglé avec [ D/IR ]‘ | BLANCHE articles de la églages et tour | nnnnnnn S—— } I SELECTIONNER }4 [ LIER }‘
la douane 1 19 I (P-31) accessoire menu d'affichage. I (P40) t(P.AS) I‘P 49950)

Liste dans le {VITESSE] [DECALAGE} canaux de [ e } [ NOM ] { ]
Systeme. 1 (P.20) I (P.32) 3ch/ 4ch. I (P.43) I(P,As) I(P 51952)

l COURBEI TYPETH I COPIE l usTe cusTouses
1(pzm (P.32) I(P.47) 1 (P.53)
\ J
[DE’GAGER]‘ [AUX TYPE ]
L (P.49) | I (P.54)

GARNITURE

(P.29§30)
e ————

L'HORLOGE

ETaLonNAGE

15



Machine Translated by Google

A PROPOS DU MENU RACCOURCI

* MT-5 dispose d'une fonctionnalité de menu de raccourcis qui est lancé lorsque l'utilisateur effectue une opération clé lors de I'utilisation
l'interrupteur d'alimentation.
Lorsque vous allumez l'interrupteur d'alimentation tout en maintenant le bouton de retour enfoncé, il devient la sélection directe du modéle.
Lorsque vous allumez l'interrupteur d'alimentation tout en maintenant 'opération Enter enfoncée, la fonction de configuration rapide se lance.
La sélection directe de modéle est une fonction permettant de sélectionner rapidement un modéle a exécuter et la configuration rapide est une fonction

permettant diverses configurations avec une utilisation facile lors de la configuration d'une nouvelle voiture RC.

« La fonction de configuration rapide est définie dans I'ordre suivant a l'aide de I'opération Enter apres le lancement.
Sélection du modéle y Sélection du type  Initialisation du modele y Sélection des modes RF § Sélection de la réponse

ModeyBINDySetting Base

SELECTION DIRECTE DU MODELE <MODELE DIRECT>

« Sélection directe du modele

1) Allumez l'interrupteur d'alimentation en maintenant le bouton Retour enfoncé.

Interrupteur d'alimentation sur ON

<1>Ecran de sélection du modéle

Affichage du mode RF

FeOMODEL -0O1 <FHS >

EEMODEL 02 i
ESMODEL ~03 &
>
¥

MODEL -04 <FH5
mesiMODEL —05 <FHS

2) Sélection du modéle
<2> L'écran de confirmation Le m%qéle
amodr

Sélectionnez un modéle que vous souhaitez appeler avec le multi-sélecteur. ler
i s'affiche
*Plage de sélectiony: MO1 ~ M20
<DIRECT MODEL > ]
MODEL -01 FHS >
3) Déplacez le curseur sur le modele et choisissez le modéle en saisissant MODEL -02
I'opération. Select this model?
Un message s'affiche a I'écran. Sélectionnez un modeéle apres I'affichage. NO ~

NonyRetour a <1>.

OuiyChanger de modele et déplacer vers le haut.

MODEL -02 "] | ]
) FHS

18-12CWED)>
S E— 4., 4v
71 o —————] =8 00: 00

Al woR [T, . R
AZ EOR) | I | ¥ B

16
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

A PROPOS DU MENU RACCOURCI

ASSISTANT DE CONFIGURATION RAPIDE

« Configuration rapide

1) Allumez l'interrupteur d'alimentation pendant l'opération d'entrée.

Interrupteur d'alimentation sur ON

QUICK SETUP_WIZARD
START

[ENTER]

2) L'écran de configuration rapide s'affiche.

Lorsque vous effectuez 'opération Enter, I'assistant de configuration rapide est lancé. ENTRER ‘ {} ARRIERE
3) Lorsque I'écran passe a I'écran de sélection du modele, sélectionnez un modéle a configurer %
& l'aide du multi-sélecteur. Lorsqu'un modeéle & définir est sélectionné, définissez-le avec me2 MODEL -02 FH5 >
I'opération Enter. MODEL -0O1 <FHS > -
MODEL -02 <FHS >
MODEL -03 >
4) Lorsque I'écran passe a I'écran de sélection du type de voiture, sélectionnez un MODEL —-04 FH5 >
Type de voiture a l'aide du multi-sélecteur. Lorsqu'un type de voiture est sélectionné, définissez-le MODEL_O5 <FH3 >

avec |'opération Enter.

Configuration du type

*Plage de réglagey:
NORME DE VOITURE EP
EP CAR (UNITE LED)

IRgEHEP CAR S TANDARD

EP CAR (SVZ) écu ;Egc %RH% géR!él—m
CH RM /HK-s1
EP CAR (SVD) Sen>AUX 1 SW2>AUX1
EP CAR (SV-D2) den>BUX2 SW3>8UX2
EP CAR (SV-G2P)
NORME DE VOITURE GP ‘ ﬁ
ENTRER ARRIERE
1/5 GP VOITURE DOUBLE BR1 !
1/5 GP VOITURE DOUBLE BR2 8 . MODEL FORMAT [ ]
CHENILLE 4WS / MOA |
MODEL -03 <FH5 >
*Par défauty:
NORME DE VOITURE EP < Ep CAR STANDARD >
*Le fonctionnement des canaux de chaque type sera le suivant. INITIALIZE? NO -~
TR reom | reo vecar | rEcam | recar | pEoaR | PoAR | wweme | wewens | crENLE
CH LA NORME (UNITE DEL) (svz) (SvD) (Sv-D2) (SV-G2P) LA NORME DOUBLE BR1 DOUBLE BR2 | 4WS/MOA
CH1 PILOTAGE | DIRECTION|DIRECTION DIRECTION PILOTAGE | PILOTAGE | DIRECTION PILOIAGE PILOTAGE P\LO';AGE ENTRER ‘ ﬁ ARRIERE
CH2 ESC ESC ESC ESC ESC ESC HANETTE DE GAZ | WANETTE DE 62 MANETTE DE GAZ| EsC
I/FREIN IFREIN R F
CcH3 AUXL LEDST | CODE5 | copes | copeio | copeio | auxa | PILOTACGE FR?N P‘LOLAGE
2
FREIN ESC
CH4 AUX2 LED-TH CODES CODES CODE10 CODE10 CPDE10 FREIN F F R

*Sélectionnez un type a utiliser selon une R/C.
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5) Lorsque vous décidez du type de voiture a I'aide de la touche Entrée, I'écran passe a ; G R
| ENTRER ARRIERE
Ecran d'initialisation (initialisation du modele). Effectuez l'initialisation apres le message.

4.RF MODE SET []

6) Lorsque l'initialisation (Initialisation du modele) est terminée, I'écran passe a I'écran [RF MODE] :
de sélection du mode RF.
RECE IVER
MT-5 est uniquement compatible avec le mode RF
FHS. *Par défauty: FH5 {RX-49x>

*Récepteurs compatiblesy: FH5

RX-491, RX-492, RX-493, RX-493i ENTRER ; ﬁ ARRIERE

7) Une fois le mode RF du récepteur déterminé, I'écran

. . . ; . 5. RESPONSE MODE |
passe a I'écran du mode de réponse. Réglez le mode de réponse en fonction des
servos et de I'équipement a utiliser. Réglez avec la touche Haut/Bas et finalisez avec ST :[EEEKAn alog SERVO >
la touche Entrée TH:NOR<Analog SERVO >
: A1:NOR<Analog SERVO >
« Plage de réglage : NOR (servo normal/analogique) AZ:NOR<Analog SERVO >
SHR (haute réponse/servo numérique) CHEXT]
SSR (Super Réponse / SRG Servo)
SUR (réponse ultra/servo PGS) ; G )
ENTRER ARRIERE
* Par défauty: NOR (servo Normal/Analogique)
*Si vous ne connaissez pas le mode de réponse compatible avec I'appareil, veuillez 6.BIND with RX [ ]
définir NOR. HOLD”BIND”& POWER ON
* Si vous utilisez des appareils connectés avec un mauvais mode de réponse, les
appareils peuvent étre défectueux ou cassés. 225> SBIND
. . . . _ BIND CODE recerver
8) Lorsque le réglage du mode de réponse est terminé, I'écran passe a |'écran de configuration s
BIND. Suivez le message a I'écran et démarrez la liaison.
ENTRER ‘ @ ARRIERE
9) Lorsque la liaison (BIND) est terminée, I'écran passe a la base
Ecran de configuration. Paramétrage complet pour chaque canal (voir P. 26- 7.BASE _SETTING [ |
28). E= REV [ NOR_|
) o o o TH SUB-T 0
10)Lorsque le réglage de la base est terminé, I'assistant de configuration se termine. Si vous Al EPA-L 100%
appuyez sur le bouton Entrée, I'écran passe a I'écran supérieur. AZ ) EPA-R 100%
Finish
7.BASE SETTING |
[ —
ST
TH . . .
Al Finish Wizard
AP
IE]HE1 [ENTER ]

4 IMPORTANT R

« Veuillez noter que les servos analogiques ne fonctionnent pas en modes SHR/SSR/SUR. Si vous utilisez par erreur les servos analogiques dans
SHR/SSR/SUR fonctionne, cela ne fonctionne pas normalement et les servos seront cassés. N'utilisez jamais de servos analogiques dans les
modes SHR/SSR/SUR. Pour les servos numériques (SRG, ERB, ERS Series et Digital ERG Series), le mode NOR ou SHR fonctionne.

« Le mode SSR fonctionne uniqguement pour PGS, SRG Servos, séries SUPER VORTEX/SV-PLUS, HV-12, STOCK SPECIAL et HV-01.

* Le mode SUR ne fonctionne que pour le servo PGS, SUPER VORTEX Gen2 / PRO / SV-D2. «

Avec mode SHR/SSR/SUR, BL-RACER, BL-FORCE, F2000, F2200. F3000 F3300, SBL-01 02 et 03CL ne fonctionnent pas.

Assurez-vous de les utiliser en mode NOR.

* BL-SIGMA, SV-08, HV-10, HV-12 et F2500 fonctionnent en modes NOR/SHR.

« Veuillez lire le manuel d'utilisation du controleur de vitesse.
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

DOUBLE TAUX [D/R] [ REGLAGE |

« VVous pouvez régler I'angle de barre lorsque vous actionnez le volant et la gachette d'accélérateur a leur maximum.

Pour correspondre a la voiture RC ou a I'état de la route, ajustez I'angle du gouvernail pendant que vous travaillez.
*\Vous pouvez régler la direction a droite et a gauche en méme temps et accélérer séparément pour les cotés haut et frein. Vous pouvez
également régler le coté frein plus précisément qu'avec 'EPA.
« N'augmentez pas le taux de réglage des doubles taux (D/R) a partir de la condition dans laquelle la tringlerie se verrouille en
actionnant le volant et la gachette d'accélérateur.
« Vous pouvez également ajuster plus précisément en ajustant les doubles taux du coté accélérateur.
*Lorsque AUX1/AUX2 sont réglés sur CODE5/CODE10, le changement de réglage de D/R ne sera pas répercuté sur la performance.

1) Sélectionnez [REGLAGE] avec le multi-sélecteur et validez. meyyMODEL —0O1 [ |
o . ) = CUSTOM || TIMER |
2) Sélectionnez les fonctions [ST/TH (H, L)/AUX1/AUX2] a B-‘ SETT I NG @ TELE"ETRV

régler avec la touche Select.
7=~(TH runcrion | =~ MODEL |
3) Déterminez la fonction a régler avec la touche Entrée. @[ AUX ] @’ SYSTEM l

Réglez la valeur de DUAL RATE a l'aide du multi-sélecteur.

4) Pendant le fonctionnement, les doubles taux de direction ' G X
ENTRER ARRIERE
peuvent étre ajustés avec Trim 3, les doubles taux de frein

peuvent étre ajustés avec Trim 4. Il est possible d'attribuer Ecran de sélection des taux doubles
d'autres fonctions aux Trim 3 et Trim 4 avec la fonction
d'affectation de touche (P. 52).

Sélectionnez le canal par le bouton Select

F=SETT ING

ES® »CH [STEERING]

*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez le
bouton Retour.

*Plage de réglagey:
ST/TH-H/AUX1/AUX2y:y0y% ~ 100y%
TH-Ly: 0§% y 120y%

«Par défauty:

ST/TH/AUX1/AUX2y: 100y%
ENTRER ‘ G ARRIERE

Garniture4

Ecran de sélection des taux doubles de direction

FSETT ING

1B »CH [STEERING]

*Assurez-vous que les

servos ne se verrouillent

pas pour faire un déclicy! j

Note) Idem pour
l'accélérateur.

SUPPLEMENT

« Ajustez le point final de la tringlerie direction/accélérateur avant d'ajuster les doubles taux (P. 27, 28).

& Noter ° Si la tringlerie est bloquée pendant une longue période,
- - - cela peut provoquer la rupture du servomoteur.
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Caractéristiques pour controler la vitesse des servos utilisés pour la direction et |'accélérateur. En réglant, la voiture RC n'est pas

affectée méme lors d'une opération soudaine. Du coté de la direction, un travail en virage en douceur devient possible et du
cOté de l'accélérateur, une montée stable d'un virage par I'accélérateur fonctionne avec une puissance économisée.

*Lorsque vous réglez AUX TYPE sur [CODE5/CODE10], le réglage de la fonction de vitesse du canal AUX n'affecte pas les performances.

*Lorsque vous réglez la vitesse du canal AUX, faites-le en utilisant la direction/l'accélérateur comme référence.

[is1- | VITESSE DE DIRECTION

Une fonction pour retarder la vitesse des servos de direction par rapport a l'opération de direction. Vous pouvez régler la vitesse de direction

avant et arriére individuellement. Pour un fonctionnement de la direction plus lent que le réglage, la fonction de vitesse ne fonctionne pas.

1) [ST (Direction)] avec la touche Select. FORWARD

| FORWARD
2) Réglage sur le coté avant [FORWARD] RETURN ! RETURN
Sélectionnez [FORWARD] avec la touche Enter et réglez 1 P T T R R '? T S R R R
. . End Neutral End
la valeur de réglage par multi-sélecteur. eutral
Choisissez [ST] & l'aide du bouton de sélection

*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez la touche Retour.

FSETT ING

*Plage de réglage : 0y-100
*Par défauty: 0

3) Réglage du coté retour [RETURN]
Sélectionnez [RETOUR] avec la touche Entrée et réglez

la valeur de réglage a l'aide du multi-sélecteur.

*Plage de réglage : 0y-100
*Par défauty: 0

*Régler pendant le fonctionnement réel. Lorsque vous n'utilisez pas les fonctions ou lorsqu'une valeur de réglage ne peut pas étre déterminée méme

apres le réglage, réglez la valeur sur 0 % (linéaire).

* Pour conduire une voiture RC, un fonctionnement de la direction adapté au mouvement de la voiture RC est

) important et un fonctionnement excessif n'est pas recommandé. La vitesse de direction peut minimiser les opérations
SUPPLEMENT inutiles et permet des virages en douceur.

« Lorsque la vitesse de direction et la courbe de direction sont combinées, I'effet est doublé.

\ [E] VITESSE D'ACCELERATEUR

« Une fonction pour ralentir la vitesse de performance des servos d'accélérateur et retarder la réponse du controleur de vitesse contre le fonctionnement

de l'accélérateur. Vous pouvez régler la vitesse d'entrée des gaz (avant) et de retour (retour) individuellement. La fonction de vitesse ne fonctionne
pas avec un fonctionnement de l'accélérateur plus lent que le réglage.
*Le réglage est uniqguement pour le coté haut et le coté frein ne peut pas étre réglé.

1) Sélectionnez [TH (Throttle)] avec la touche Select. EEFRONTE |

2) Réglage sur le coté avant [FORWARD] L !
Sélectionnez [FORWARD] avec la touche Enter et réglez la valeur de Vo1 11 y=
réglage a l'aide du multi-sélecteur. Fini Neutre
*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez la touche Retour. Choisissez [TH] avec le bouton de sélection
*Plage de réglage : 0y-100 F=SETTING

*Par défauty: 0

3) Réglage c6té retour (RETURN)
Sélectionnez [RETOUR] avec la touche Entrée et ajustez le réglage
valeur par multi-sélecteur.

*Plage de réglage : 0y-100
*Par défauty: 0

*Régler pendant le fonctionnement réel. Lorsque vous n'utilisez pas les fonctions ou lorsqu'une valeur de réglage ne peut pas étre déterminée méme

apres le réglage, réglez la valeur sur 0 % (linéaire).

« Pour conduire une voiture RC, le fonctionnement de |'accélérateur qui convient au mouvement de la voiture RC

SUPPLEMENT est important et un fonctionnement excessif n'est pas recommandé. La vitesse de l'accélérateur peut minimiser
les opérations inutiles et permet des performances fluides.

« Lorsque la vitesse des gaz et la courbe des gaz sont combinées, I'effet est doublé.
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COURBE REGLAGE
Fonction de rendre le volume de fonctionnement du servo variable par rapport au fonctionnement de la direction

volant, gachette d'accélérateur, AUX. Il répond rapidement lorsque la valeur définie est du coté plus (+) alors qu'il répond Iégérement

lorsque la valeur définie est du c6té moins (-).
« L'exponentielle (EXP) du fonctionnement de la courbe et le contrdleur de débit réglable (ARC) de la position linéaire peuvent étre

choisi.
*Si le type AUX est réglé sur [CODE], le réglage de la fonction de courbe du canal AUX n'affecte pas les performances.

*
En cas de réglage du réglage de la courbe du canal AUX, utilisez la direction/l'accélérateur comme référence.

Exponentielle (EXP)

mm - Rapide Rapide e
! . (1%~100%) (1%~100%) .-- .
\ Normal \\\ ,,” Normal /
\\ 0% 0% /'
\ ‘
N N b .
N E 3 s/

Bénin "~ \ “‘ ,,' e . Bénin
-1%~-100%) . \ [ - -1%~-100%
( y e ‘ | _ ( )

4
Montant de fonctionnement de I'extrémité R du volant
Gachette d'accélérateur B End Quantité de fonctionnement

Montant de fonctionnement de I'extrémité gauche du volant
Position neutre

Gachette d'accélérateur H End Quantité de fonctionnement

Contrdleur de débit réglable (ARC)
La position a laquelle le fonctionnement est variable peut étre modifiée en ajustant le réglage de POINT.

Rapide

Rapide
. ’
. (1%~100%) (1%~100%) -
% S
. ,,
N .
Bénin \~ \‘\ ," ,/ Bénin
. ’
A ’
(-1%~-100%) . 9 E /" (-1%~-100%)
~ _ \\ ,,' 1
~ v ’ —
T~ N P L
T N S
Y .
Position neutre Montant de fonctionnement de I'extrémité R du volant
Gachette d'accélérateur B End Quantité de fonctionnement

Montant de fonctionnement de I'extrémité gauche du volant
Gachette d'accélérateur H End Quantité de fonctionnement

DIRECTION EXPONENTIELLE

[[sT1]

« Les caractéristiques de direction peuvent varier de Léger a Linéaire et a Rapide.
Généralement, lorsque la voiture RC détecte le survirage, la valeur de réglage est réglée sur le cdté moins, et

lorsque la voiture RC détecte le sous-virage, la valeur numérique est réglée sur plus.

La direction exponentielle effectuera le réglage simultané L/R.

1) Sélectionnez ST avec la touche Select et réglez CURVE TYPE de ST sur [EXP] avec le multi-sélecteur.
2) Réglez la valeur de réglage avec le multi-sélecteur. F=SETT ING "] [ ]

»CH [STEERING] 0 []
*Plage de réglagey: -100y100y% P
*Par défauty: 0y%

*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez le bouton Retour.

Position de fonctionnement de la direction
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'[E] | EXPONENTIEL D'ACCELERATEUR

« Vous pouvez modifier la fonction d'accélérateur de Léger a Linéaire et a Rapide.
En général, lorsque vous conduisez sur une route glissante ou si vous constatez une suralimentation, modifiez le réglage sur le c6té moins
et lorsque vous conduisez sur une route a forte adhérence ou si vous constatez un manque de puissance dans le bloc d'alimentation, passez

sur le c6té positif. Vous pouvez régler le c6té haut et le coté frein séparément.

* La sélection du c6té haut et du c6té frein se fait par une opération de déclenchement.

Sélectionnez H/B par opération de déclenchement

1) Sélectionnez TH avec la touche Select et réglez F=SETTING
CURVE TYPE de TH sur [EXP] avec le multi-sélecteur. PCH LTHROTILEL ~

EXP

2) Réglez la valeur de réglage avec le multi-sélecteur.

*Plage de réglagey: -100y100y%
«Par défauty: 0y%

Position de fonctionnement de I'accélérateur

[AUX1]] AUXT-EXPONENTIEL

* Vous pouvez modifier la fonction de fonctionnement de AUX1 de Léger a Linéaire & Rapide.
Vous pouvez définir le haut de gamme et le bas de gamme séparément.
*Lorsque vous réglez AUX1 sur [CODE5/CODE10] dans AUX TYPE, la modification du réglage n'affecte pas les performances.

F~SETTING

1) Sélectionnez TH avec la touche Select et réglez
CURVE TYPE de TH sur [EXP] avec le multi-sélecteur.

2) Réglez la valeur de réglage avec le multi-sélecteur.

*Plage de réglagey: -100y100y%
«Par défauty: 0y%

I[AUX2]| AUX2-EXPONENTIEL

* Vous pouvez modifier la fonction de fonctionnement d'’AUX2 de Léger a Linéaire et & Rapide.
Vous pouvez définir le haut de gamme et le bas de gamme séparément.
*Lorsque vous réglez AUX2 sur [CODE5/CODE10] dans AUX TYPE, la modification du réglage n'affecte pas les performances.

3B )CH [ AUX2

1) Sélectionnez AUX2 avec le bouton Select et réglez
CURVE TYPE de AUX2 a [EXP] avec le multi-sélecteur.

2) Réglez la valeur de réglage avec le multi-sélecteur.

*Plage de réglagey: -100y100y%
*Par défauty: 0y%
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COURBE | REGLAGE

lisT] | CONTROLE DE TAUX REGLABLE DE DIRECTION

« Vous pouvez changer la fonction de direction de Légére a Linéaire et a Rapide.
En général, si vous trouvez que votre voiture RC survire, changez le réglage sur le coté moins et si vous trouvez un sous-virage,
changez sur le coté plus. La commande de vitesse réglable de la direction est un réglage simultané pour L et R.

1) Sélectionnez ST avec le bouton Select et réglez CURVE TYPE de ST sur [ARC] avec le multi-sélecteur.

2) Réglage du taux [RATE]
Sélectionnez [RATE] avec le multi-sélecteur et ajustez la valeur de réglage.

*Plage de réglagey: -100y100y% F=SETTING -

PCH [STEERING1

*Par défauty: 0y%

3) Point de réglage [POINT]

Sélectionnez [POINT] avec le multi-sélecteur et ajustez la valeur de réglage.

« Plage de réglagey: 1 ~ 99y%
*Par défauty: 50y%

*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez le bouton Retour. Position de fonctionnement de la direction

‘ [E] ‘ CONTROLE DE TAUX REGLABLE D'ACCELERATEUR

« Vous pouvez modifier la fonction d'accélérateur de Léger a Linéaire et a Rapide.
En général, lorsque vous conduisez sur une route glissante ou si vous constatez une

suralimentation, modifiez le réglage sur le c6té moins et lorsque vous conduisez sur une route a forte adhérence ou si vous constatez un
manque de puissance dans le bloc d'alimentation, passez sur le c6té positif. Vous pouvez régler le c6té haut et le coté frein séparément.

* La sélection du coté haut et du c6té frein se fait par une opération de déclenchement.

1) Sélectionnez TH avec le bouton Select et réglez CURVE TYPE de TH sur [ARC] avec le multi-sélecteur.

2) Réglage du taux [RATE]
Sélectionnez [RATE] avec le multi-sélecteur et ajustez la valeur de réglage. *Plage

de réglagey: -100y100y%
*Par défauty: 0y%

Sélectionnez H/B par opération de déclenchement

3) Point de réglage [POINT] TLE]

Sélectionnez [POINT] avec le multi-sélecteur et ajustez la valeur de réglage.

« Plage de réglagey: 1 ~ 99y%
*Par défauty: 50y%

*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez le bouton Retour.

Point de poste de pilotage
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‘[AUXl] ‘ AUX1-CONTROLE DE DEBIT REGLABLE

« Vous pouvez modifier la fonction de performance AUX1 de Légére a Linéaire et a Rapide. Vous pouvez régler le coté haut
et le coté bas séparément.
*Lorsque vous réglez AUX1 sur [CODE5/CODE10] dans AUX TYPE, la modification du réglage n‘affecte pas les performances.

1) Sélectionnez AUX1 avec le bouton Select et réglez
CURVE TYPE de AUX1 a [ARC] avec le multi-sélecteur.

2) Réglage du taux [RATE] F=SETT ING | |

- s »CH [ AUX1 1

Sélectionnez [RATE] avec le multi-sélecteur

et ajustez la valeur de réglage. géEED RATE
*Plage de réglagey: -100y100y% G RYNSPOINT 50%
«Par défauty: 0y% Frs B

BASE
TRIM

3) Point de réglage [POINT]
Sélectionnez [POINT] avec le multi-sélecteur et

ajustez la valeur de réglage. Position de réglage des points

* Plage de réglagey: 1 ~ 99y%
«Par défauty: 50y%

*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez le bouton Retour.

[aUX2] | AUX2-CONTROLE DE DEBIT REGLABLE

« Vous pouvez modifier la fonction de fonctionnement d'AUX2 de Léger a Linéaire et a Rapide.
Vous pouvez définir le coté haut et le coté bas séparément.

*Lorsque vous réglez AUX2 sur [CODE5/CODE10] dans AUX TYPE, la modification du réglage n'affecte pas les performances.

1) Sélectionnez AUX2 avec le bouton Select et réglez
CURVE TYPE de AUX2 a [ARC] avec le multi-sélecteur.

FSETTING

PCH [ AUX2

2) Réglage du taux [RATE]
Sélectionnez [RATE] avec le multi-sélecteur et
ajustez la valeur de réglage. *Plage de réglagey:

-100y100y%
*Par défauty: 0y%

3) Point de réglage [POINT]
Sélectionnez [POINT] avec le multi-sélecteur et Position de réglage des points

ajustez la valeur de réglage.

« Plage de réglagey: 1 ~ 99y%
*Par défauty: 50y%

*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez le bouton Retour.
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SECURITE ECHEC [F/S] REGLAGE

« Fail Safe Operation est une fonction permettant de maintenir les servos dans une position prédéterminée pour chaque canal dans le cas ou le récepteur

ne peut pas recevoir un signal de I'¢émetteur. Une fonction permettant de maintenir les servos dans une position prédéterminée pour le servo du canal
d'accélérateur (2 canaux) dans le cas ou la tension de la batterie du coté récepteur d'une voiture RC a moteur descend en dessous de la tension définie
est le fonctionnement en cas de défaillance de la batterie.

« Le fonctionnement en cas de panne de batterie ne peut pas étre réglé lorsque le canal des gaz (2ch) est réglé sur FREE/HOLD (*Battery
Fail Safe Operation ne fonctionne que pour le canal des gaz).
* N'utilisez pas la fonction Battery Fail Safe Operation pour les voitures RC électriques.

1) Sélectionnez F/S avec le multi-sélecteur et sélectionnez un canal a régler Réglage F/S

FSETTING 8|

»CH [STEERING]1

fonctionnement a sécurité intégrée (ST/TH/AUX1/AUX2) avec le bouton de sélection.

2) Entrez le canal défini et utilisez le multi-sélecteur.

Le réglage du mode de sécurité change dans I'ordre FREEyFSyHOLD.

*Plage de réglagey: LIBRE/FS (-100y100y%)/MAINTENIR
*Par défauty: GRATUIT

GRATUIT (mode gratuit)

Lorsque le récepteur ne peut pas recevoir le signal de I'émetteur, la sortie du signal vers le servo s'arréte et le servo sera libre.

FS (mode sans échec)

Lorsque le récepteur ne peut pas recevoir le signal de I'émetteur, le servo sera maintenu dans la position définie.

MAINTIEN (mode maintien)
La derniére position avant que le signal de I'émetteur au récepteur ne soit perdu sera maintenue.

* Lors de l'utilisation avec Gyro, veuillez régler HOLD. En cas de FREE, le Gyro pourrait mal fonctionner.

*Lorsque le récepteur peut a nouveau recevoir le signal de I'émetteur, chaque mode de FREE/HOLD/FS est automatiquement libéré.

3) Réglage du Fail Safe (FS)
Déplacez-vous vers la position ot le fonctionnement en mode Fail Safe est utilisé. Lorsque la position est déterminée, appuyez longuement sur la touche
Entrée pour définir la position lorsque I'opération de sécurité intégrée fonctionne.

*Pour des raisons de sécurité, nous vous recommandons de régler le canal d'accélérateur du coté frein lors du réglage du Fail Safe.

4) Réglage du fonctionnement en cas de panne de batterie

Apres avoir réglé la position du canal des gaz, déplacez le curseur sur [BF/S] pour régler la tension.

Réglage F/S
« Plage de réglagey: désactivé, 3,59v ~ 7,4yv
. . o FSETTING ]
*Le fonctionnement en cas de panne de batterie est une fonction & activer »CH CTHROTTLE]
Fail Safe Operation lorsque la tension de la batterie du récepteur est inférieure a la tension D/R F/S
définie sur une voiture Nitro. SPEEDB-F /5 OFF

N'utilisez pas la fonction Battery Fail Safe sur les voitures RC électriques.

5) Vérification du fonctionnement en mode Fail Safe [ |

Coupez l'alimentation du récepteur pendant que le fonctionnement en mode Fail Safe
est réglé et vérifiez si le servo se déplace vers la position ou le fonctionnement en Réglage BATT-F/S

mode Fail Safe est réglé. Position de réglage F/S

« A propos du fonctionnement en mode Fail Safe
IMPORTANT Lorsque la fonction Fail Safe est activée, vérifiez le réglage du Fail Safe avant de commencer.

Ne modifiez pas le réglage du Fail Safe pendant le fonctionnement.
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[BASE] est une fonctionnalité pour intégrer les fonctionnalités de la marche arriere qui détermine la direction du servo de chaque canal et le controleur

de vitesse en fonction d'une voiture RC spécifique, le Sub Trim qui ajuste la position neutre et le réglage du point final [ EPA] qui définit la quantité

de fonctionnement dans une fonction (Base) pour vous permettre d'effectuer un réglage en une seule fois.

INVERSER [REV] |

« Ceci est utilisé lorsque le fonctionnement et le mouvement du servo sont inversés lors de l'utilisation de la direction/des gaz/

AUX1/AUX2.
1) Sélectionnez BASE avec le multi-sélecteur et sélectionnez une chaine F=SETTING [ |
PCH [STEERING]
pour régler (ST/TH/AUX1/AUX2) avec le bouton de sélection. D/R F\’EV

2) Entrez avec le canal a régler et utilisez le multi-sélecteur.
Le parametre Reverse sera modifié. EPA—R

*Lors de I'annulation d'une fonction sélectionnée, utilisez la touche Retour.

« Plage de réglage : NOR/REV
«Par défaut : NOR Réglage REV

SUB TRIM [SUB-T]

« A l'aide de la fonction Sub Trim, corrigez le neutre (centre) de Steering/Throttle/AUX1/AUX2 afin que Trim puisse étre utilisé en position centrale.

Lors de l'installation d'un servo sur une voiture RC, centrez d'abord le servo avec Sub Trim avant de régler le réglage du point final.

FSETTING |
»CH [STEERING] ]
1) Avant utilisation, centrez (0) chaque garniture principale. D/R
SPEED(SUB-T
CURVE |EPA-L

2) Sélectionnez SUB-T avec le multi-sélecteur et sélectionnez un canal
(ST/TH/AUX1/AUX2) pour régler Sub Trim avec le bouton de sélection.

3) Déterminez en entrant l'opération dans le canal a régler.

4) Installez le klaxon du sauve-servo (bras de servo) le plus prés possible du centre. Réglage SUB-T

*Pour la position d'installation du palonnier de servo,

Garniturel

suivez les instructions sur le coté de la carrosserie.

Garniture2

5) Utilisez le multi-sélecteur pour régler le centre.

*Plage de réglage : L150yR150(ST)
H150yB150(TH)
H150~L150(AUX1, AUX2)
«Par défauty: 0

/& Noter

Lors de l'installation du palonnier de servo sur votre servo, fixez le palonnier de
servo le plus pres possible du centre et centrez-le avec Sub Trim.
Si le sous-trim et le trim principal de I'émetteur sont décalés d'un coté, Réglage de la position centrale
cela crée une bande morte (la plage dans laguelle le servo ne se déplace pas) vers le

Qolant et la gachette d'accélérateur.

B

« A propos de Trim et Sub Trim
Trim est une fonction permettant de régler la position neutre (centre) du servo. Lorsque votre modele ne fonctionne pas directement aprés l'installation du servo de direction sur le modéle,

Trim ajuste le trim principal de la direction. De plus, la position neutre du carburateur sur les voitures RC nécessite un réglage neutre du servo des gaz ainsi qu'un réglage de la tringlerie apres l'installation
du servo. Le réglage de la position neutre est nécessaire non seulement aprés l'installation du servo, mais aussi pour les changements qui se produisent pendant le fonctionnement, tels que I'usure des
pneus et la torsion du chassis. La garniture MT-5 comprend deux types de garniture, y compris la garniture centrale qui ajuste uniquement la position neutre sans changer I'extrémité de la

angle de fonctionnement et Trim paralléle qui déplace simultanément la fin de I'angle de fonctionnement et la position neutre. La garniture secondaire qui ajuste la position neutre (centrale) avant de

fixer le palonnier de servo est la garniture parallele et la garniture principale est la garniture centrale.

<Trim paralléle (sous-trim)

Lorsque vous déplacez la position neutre avec Trim, la fin de I'angle de
fonctionnement se déplace également. Lorsque le sous-trim est ajusté une
fois la liaison terminée, un réajustement du réglage du point final (EPA) sera
nécessaire.

« Garniture centrale (garniture principale)
Méme si vous déplacez la position neutre avec Trim, la fin de
I'angle de fonctionnement ne bouge pas.
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BASE REGLAGE

« Base [BASE] est une fonctionnalité pour intégrer les fonctionnalités de Sub Trim qui ajuste la direction du servo de chaque canal et le

controleur de vitesse en fonction d'une voiture RC spécifique et le réglage du point final [EPA] qui définit la quantité de fonctionnement
en une seule fonctionnalité (Base) pour vous permettre d'effectuer un réglage en une seule fois.

| REGLAGE DU POINT FINAL [EPA] |

« Vous pouvez régler la quantité de fonctionnement gauche et droite du servo de direction lors de I'utilisation du volant/

gachette d'accélérateur et quantité de fonctionnement du coté haut et du c6té frein du servo d'accélérateur, et la quantité de
fonctionnement servo de AUX1, AUX2 (3ch, 4ch).

| [ST-EPA] REGLAGE DU POINT DE FIN DE DIRECTION |

« En raison de la tringlerie, de I'équilibre de la suspension et de la différence de diameétre de pneu, de rayon de virage a gauche et a droite

peut étre différent. Dans ce cas, cette fonction ajuste la quantité d'actionnement du servo de gauche et de droite afin que le rayon de
virage a gauche et a droite puisse étre le méme.

1) Avant de régler le réglage du point final de direction (ST-EPA), effectuez un
réglage neutre du servo (P.26). Choisissez [ST] a F'aide du bouton de sélection

Le réglage neutre consiste a aligner la position centrale avec FSETTING
Sub Trim en allumant I'alimentation et en installant le »CH [STEERING]
palonnier de servo dans la position centrale approximative.

2) Sélectionnez I'un des [EPA-L/EPA-R] avec le multi-sélecteur
et déterminer avec la touche Enter.

3) Réglez la quantité de travail avec
le multi-sélecteur.

*Lorsque le curseur est sur I'un des

EPA-L/EPA-R, il est également possible de
déplacer le curseur par une opération de direction.

& « Si la tringlerie est bloquée pendant
une longue période, cela peut
Noter provoquer la rupture du servo.

« Plage de réglage : L/R 0 % ~ 150 %
*Par défauty: G/D 100y%

|[TH-EPA] REGLAGE DU POINT FINAL DES GAZ

« Il ajuste le point haut du contrdleur de vitesse FET, le point de freinage, le carburateur du moteur et le frein

quantité d'exploitation.

1) Pour une voiture nitro, faites un réglage neutre du servo (P.26) avant de régler
le réglage du point final de I'accélérateur (TH-EPA).
Le réglage du point mort consiste a aligner la position centrale avec le sous-trim
en allumant I'alimentation et en installant le palonnier de servo dans la position Choisissez [TH] avec le bouton de sélection

centrale approximative. F=SETTING

FCH [THROTTLE]

2) Sélectionnez [TH/Throttle] avec le bouton Select.

3) Sélectionnez I'un des [EPA-H/EPA-B] avec le multi-sélecteur
et déterminer avec la touche Enter.

4) Réglez la quantité de travail avec le multi-sélecteur.

Lors du réglage de 'ESC (contréleur de vitesse FET), réglez normalement
le coté haut et le coté frein a 100y% et réglez
neutre, point haut et point de freinage c6té ESC (la méthode de réglage est différente selon

le CES).
*Lorsque le curseur est sur l'un des

« Lorsque la valeur de réglage EPA

est trop grande du c6té entierement
ouvert du carburateur et du coté

Noter frein pour la tringlerie d'accélérateur,

le servo est bloqué et cela peut
provoquer un dysfonctionnement

du moteur et un emballement.

EPA-H/EPA-B, il est également possible de *Assurez-vous que les servos

déplacer le curseur par une opération de déclenchement. "€ Pas verrouiller pour
émettre un clic

* Plage de réglage : H/B 0 % ~ 150 %
«Par défauty: H/B100y%
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[AUX1-EPA] « AUX1-REGLAGE DU POINT FINAL

Vous pouvez utiliser AUX1 pour les fonctions des accessoires et régler I'angle de braquage maximum (quantité de
fonctionnement) avec EPA. Comme vous pouvez régler H/L séparément, un réglage précis est possible.
*Lorsque vous réglez AUX1 sur [CODE5/CODE10] dans AUX TYPE, l'opération ne sera pas réféchie méme en ajustant
EPA.

1) Avant de régler le réglage du point final AUX1 (AUX1-EPA), effectuez un réglage neutre du servo (P. 26).
Le réglage du point mort consiste a aligner la position centrale avec SubTrim en allumant I'alimentation et en installant le
palonnier de servo dans la position centrale approximative.

2) Sélectionnez [AUX1] avec le bouton Select. Sélectionnez I'un des [EPA-H/EPA-L] avec le multi-sélecteur et déterminez
avec la touche Entrée.

3) Réglez la quantité de travail avec le multi-sélecteur. Choisissez [AUX1] a Tiaide du bouton de sélection

* Plage de réglage : H/L 0 % ~ 150 % SETTING
*Par défauty: H/L100y%

| [AUX2-EPA]| AUX2sREGLAGE DU POINT FINAL

» VVous pouvez utiliser AUX2 pour les fonctions des accessoires et régler I'angle de braquage maximum (quantité de
fonctionnement) avec EPA. Comme vous pouvez régler H/L séparément, un réglage précis est possible.
*Lorsque vous réglez AUX2 sur [CODE5/CODE10] dans AUX TYPE, I'opération ne sera pas reflétée méme en ajustant
EPA.

1) Avant de régler le réglage du point final AUX2 (AUX2-EPA), effectuez un réglage neutre du servo (P. 26).
Le réglage du point mort consiste a aligner la position centrale avec le sous-trim en allumant I'alimentation et en installant le

palonnier de servo dans la position centrale approximative.

2) Sélectionnez [AUX2] avec le bouton Select. Sélectionnez I'un des [EPA-H/EPA-L] avec le multi-sélecteur et déterminez
avec la touche Entrée.

3) Réglez la quantité de travail avec le multi-sélecteur. Choisissez [AUX2] par le bouton de sélection

« Plage de réglage : H/L 0 % ~ 150 %
*Par défauty: H/L100y%

FSETTING
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« Pour Trim, vous pouvez régler Trim pour chaque canal et définir I'action Trim (centre/paralléle).

| GARNITURE |

« Corriger le neutre (centre) de chaque canal (ST/TH/AUX1/AUX2) avec Trim.
« Par défaut, la direction est réglée sur Trim 1 (TRM1) et la manette des gaz sur Trim 2 (TRM2).

FSETT ING

1) Sélectionnez un canal (ST/TH/AUX1/AUX2) pour »CH [STEERING]
réglage Trim avec le bouton Select.

2) Déterminez avec I'opération Enter et ajustez
avec le multi-sélecteur.

« Plage de réglagey:
STy:yL100~R100
TH:H100yB100
AUX1y:yH100~L100 Garniture2
AUX2¥:yH100~L100

Réglage SUB-T

Garniturel

« Par défauty:
TOUSY: 0

*Faire un réglage avec TRM1 (ST) et TRM2 (TH)

pendant le fonctionnement. Vous pouvez modifier la position du levier Trim

avec la fonction Key Assignments Trim (P. 52).

« A propos de I'ajustement \
IMPORTANT
Trim est une fonction permettant de régler la position neutre (centre) des servos. Apres l'installation

le servo de direction sur une voiture, vous pouvez régler avec Trim lorsque la voiture ne se déplace pas droit. Le réglage de la position
neutre est nécessaire non seulement apres l'installation du servo, mais aussi pour les changements qui se produisent pendant le
fonctionnement, tels que l'usure des pneus et la torsion du chassis.

« C'est le Sub Trim qui ajuste la position centrale lors du réglage de la tringlerie (P. 26)

b 4
- — . e g , N
&  Si Trim et Sub Trim sont décalés d'un coté, cela provoque une zone morte (la plage dans laquelle le servo ne se déplace
pas) vers le volant et la gachette d'accélérateur. Lors de l'installation du palonnier de servo, fixez le palonnier de servo le
Noter plus prés possible du centre et centrez-le avec Sub Trim.
(. 4

‘ TYPE DE GARNITURE ‘

« Vous pouvez régler les performances Trim de chaque canal sur Center Trim (CENT) et Parallel (PARA).
« Par défaut, la direction est réglée sur Trim 1 (TRM1) et la manette des gaz sur Trim 2 (TRM2).

1) Sélectionnez un canal (ST/TH/AUX1/AUX2) a régler avec le bouton Select. Sélection d'un canal avec le bouton de sélection
Vammr )
2) Déterminez avec I'opération Enter et ajustez SNGJ
avec le multi-sélecteur. <Plage D/R TRIM 0
de réglagey: CENT (garniture centrale)/PARA (garniture paralléle) SPEED|TYPE CENT

«Défauty: CENT(Rogner au centre) CONVERT ENTER

( « A propos de la garniture centrale et de la garniture paralléle \
Il existe deux types de trim, y compris le trim central qui ajuste uniqguement la position neutre sans changer la fin de I'angle de fonctionnement et
IMPORTANT le trim paralléle qui déplace simultanément la fin de I'angle de fonctionnement et la position neutre. La garniture secondaire qui ajuste la position
neutre (centrale) avant de fixer le palonnier de servo est la garniture paralléle et la garniture principale a des options de garniture centrale et de
garniture paralléle. Vous pouvez sélectionner en fonction de votre objectif.
« Garniture centrale «Trim paralléle
Méme si vous déplacez la position neutre avec Trim, la fin de Lorsque vous déplacez la position neutre avec Trim, la fin de
I'angle de fonctionnement ne bouge pas. I'angle de fonctionnement se déplace également.
Lorsque le sous-trim est ajusté une fois la liaison
terminée, un réajustement du réglage du point final
(EPA) sera nécessaire.
- _4
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CONVERTIR

« Une fonction pour convertir le Trim qui a été ajusté dans chaque canal en Sub Trim et EPA et pour corriger le Trim au centre.
Selon un parametre, il existe un cas que vous ne pouvez pas convertir.

1) Sélectionnez un canal (ST/TH/AUX1/AUX2) a convertir S"E]
D/R |TRIM L20
avec le bouton Select. SPEED|TYPE
CURVE
2) Une fois qu'un canal a définir est déterminé, F/S CONVERT ENTER
lancez la fonction de conversion avec I'opération Enter. BASE

ST]|

3) Par exemple, si la fonction de conversion est utilisée lorsque
SteeringTrim est [L20] et chaque [EPA] est de 100y%, FNTRER ‘ G ARRIERE
le débit sera comme indiqué sur l'illustration de droite.
Trim sera centré [0] et la partie de la FYSETTING |
Le mouvement du Trim sera converti en Sub Trim et EPA. Confirmation
*TRIM L 20 = 8]
* La conversion peut étre définie dans chaque canal. *SUB-T 0 » L 20

¥EPA-L 100% # 94%
¥EPA-R 100% # 106%

EXECUTE? NO -

ENTRER ; G ARRIERE

FSETTING [ |

Confirmation

Executed

La conversion
est terminée.

F=SETT ING |

PCH [STEERING]
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| FONCTION D'ACCELERATEUR |

« La fonction d'accélérateur vous permet de régler les valeurs de réglage de ALB (Anti-Lock Brake), OFFSET et TH

TYPE (type de gaz) du canal de gaz.

FREIN ANTIBLOCAGE [ALB] | FONCTION D'ACCELERATEUR
antiblocage permet un freinage stable sur une route a faible
adhérence. « En raison du freinage stable, vous pouvez tracer les lignes de virage comme prévu.

1) Sélectionnez la fonction d'accélérateur avec le multi-sélecteur et déterminez avec 'opération Enter.

2) Lors de la sélection de [ALB] avec le multi-sélecteur et de la détermination avec Enter, le

menu passe au menu de configuration ALB. mes)MODEL —03 [ |
3) Réglage de la course (STROKE) E?[ CUSTOM ] E?{ TIMER J
Réglez la course de I'ALB avec le multi-sélecteur. E’I SETTING ] @{ LOGGER I

La course est la largeur des actions répétées au moment du freinage. *Plage de réglagey: @ [ MODEL
f FUNCTION

désactivé, 1y% ~ 100y% E-"I AUX ] E?{ SYSTEM I

Par défaut : OFF *ALB ne fonctionne pas lorsqu'il est éteint.

SW.. Le mode est sélectionné PUSH ou TOGGLE.
Le réglage PUSH active ALB tout en maintenant SW2.
Le réglage TOGGLE active et désactive ALB lorsque vous appuyez sur SW2.

Apres avoir activé la fonction ALB, veuillez attribuer ALB & SW2 par Key Assign
ENTRER ‘ ﬁ ARRIERE

Veuillez vous référer a la page 50 pour savoir comment définir le paramétre d'attribution des touches.
4) Point de réglage (POINT)

Point de consigne de I'ALB avec le multi-sélecteur. Le point est la position

ou ALB commence a agir lors de I'actionnement du frein.

*Plage de réglagey: 5y% ~ 100y%
«Par défauty: 80y%

5) Réglage du décalage (LAG) ‘ ﬁ
ENTRER ARRIERE

Réglez le décalage de I'ALB avec le multi-sélecteur.

Le décalage est un parametre de décalage temporel entre le moment ot le fonctionnement

=7 TH-runcTion [ |

le moment ol ALB commence a agir.

« Plage de réglagey: 0,00 s ~ 1,00's >OSTROKE

«Par défauty: 0,00ys EgéNT
6) Cycle de réglage (CYCLE) DCYCLE

Réglez un cycle d'ALB avec le multi-sélecteur. DDUTY

Le cycle est un réglage de fréquence d'actions répétées pour le freinage.

Définissez chaque parametre.

« Plage de réglagey: 0,01 s ~ 1,00 s
«Par défauty: 0,03ys

7) Réglage du service (DUTY)
Réglez Duty of ALB avec le multi-sélecteur. Le devoir est d'ajuster le rapport de frein ON a OFF d'un cycle.

*Plage de réglagey: 20y100y%
«Par défauty: 50y%

* Le frein antiblocage en fonctionnement, I'éclairage X et la LED de fonction s'allument.

4 —— Droit B
[T, Cyce -
Frein complet B| Al Devoir
|L (Rapport A:B)

Position du point ‘

Neutre

. . . Service A : frein activé
*ALB est activé lors du fonctionnement de la position de Service B : frein OFF

point au freinage complet.

& SUPPLEMENT

« Activez le frein assez fort pour ne pas que les pneus de votre voiture RC perdent leur adhérence (pour ne pas patiner) et ajustez pour que

le frein antiblocage soit activé juste avant que les pneus ne se bloquent et glissent. « Si vous réglez ALB a I'aide d'un controleur de
vitesse avec un dos sur une voiture RC, vous ne pourrez peut-étre pas actionner le dos
31 mouvement. Lorsque vous utilisez un mouvement de recul, désactivez ALB.
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DECALAGE FONCTION D'ACCELERATEUR

« En déplagant la position de I'accélérateur neutre au moment du démarrage d'un moteur de voiture nitro RC, il améliore la

performances de démarrage du moteur.
» Vous pouvez fixer a une position ot la vitesse de ralenti est augmentée afin que le moteur ne s'arréte pas pendant le ravitaillement
votre voiture nitro RC.
« En actionnant l'interrupteur qui a été réglé, vous pouvez arréter le moteur de votre bateau RC.
» Vous pouvez utiliser différentes sources d'alimentation avec la fonction Offset.
* ON/OFF de la fonction Offset n'est pas affecté au commutateur
et les clés a l'usine. Lors de I'utilisation, attribuez les fonctions
avec affectation des touches (P. 51, 52).

1) Sélectionnez la fonction d'accélérateur avec le multi-sélecteur et Position de décalage ,’/
déterminez avec l'opération Enter. Lors du réglage plus i
P
>
2) Sélectionnez [OFFSET] avec le multi-sélecteur et déterminez Position de décalage ot
Position neutre P
avec Entrée. Il passera au menu de réglage OFFSET. Lors du réglage plus |’ _/'/
! “/ Entrée de commande de déclenchement
3) Regl?ge du deca_lage [OFFSE_T] . ’;/ Position neutre pour
Activez/désactivez la fonction de décalage avec le multi-sélecteur. pars Normal
Pl
- C
« Plage de réglagey: MARCHE/ARRET o d Position OFFSET Position neutre
« Par défauty: DESACTIVE v lors du réglage moins
& iy
) /” Position de décalage
4) Type de réglage [TYPE] Lors du réglage moins

Définissez le type de décalage avec le multi-sélecteur.
« Plage de réglage : I-UP (ralenti)/N-BR (frein neutre) « Par défaut : I-UP

BOFFSET >OFF
_ OTH TYPE F7:B3
5) Point de réglage [POINT]
Point de consigne du décalage avec le multi-sélecteur.
« Plage de réglagey: 0y% y 100y%
« Par défauty: 0y% ENTRER * G ARRIERE
=" TH-runcTioH ]
églage du bi
B)Réglage dubip[BI) ) » >DON/OFF OFF
Réglez I'alarme (bip) qui se déclenche lorsque le décalage est active. OTYPE I-UP
« Plage de réglagey: MARCHE/ARRET EEEEET Ofgl.é

« Par défauty: ACTIVE

*Lorsque la fonction Décalage fonctionne, I'éclairage X et la LED de
fonction clignotent.

TYPE D'ACCELERATEUR [TH TYPE] FONCTION D'ACCELERATEUR

pouvez déplacer la position neutre de I'accélérateur et régler le rapport de fonctionnement du c6té avant et du
coté frein (arriére) sur 7:3 ou 5:5.
* Réglez le type d'accélérateur en fonction du régulateur de vitesse a utiliser.

1) Sélectionnez la fonction d'accélérateur avec le multi-sélecteur et =" TH-runct1om ]
]

déterminez avec |'opération Enter. RALB SOFF

2) Sélectionnez [TH TYPE] avec le multi-sélecteur et %?EF§$gE F

déterminez avec Enter.

3) Réglage du type d'accélérateur

Réglez le type d'accélérateur avec le multi-sélecteur. « Plage

de réglage : F7:B3/ F5:B5 e ‘ G e
« Par défaut : F7:B3 "= TH-Function |
Confirmation

*Lorsque vous modifiez TH TYPE, I'écran passe a I'écran de

confirmation et un message s'affiche. F5 :B5 Set to?

Suivez le message.
7 YES
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| AUX

« AUX est une fonction permettant de régler les performances de AUX1 et AUX2 (3 canaux, 4 canaux). Vous pouvez choisir entre STEP

AUX (STEP), POINT AUX (POINT), 4WS (4-Wheel Steering : Coordinate Phase, Opposite Phase). MOA (moteur sur essieu), AUX-MIX
(mélange AUX : ST y AUX/TH-AUX) et CODE5/CODE10 (communication de code).

*Le réglage du TYPE AUX s'effectue dans le menu systeme. Effectuez un réglage en fonction du but de I'utilisation.

STEP AUX | AUX

« L'étape de réglage AUX vous permet de régler la quantité de fonctionnement en actionnant le trim assigné ou un interrupteur.
« Par défaut, la fonction AUX est réglée sur Step AUX.

He3 -
1) Sélectionnez [AUX] avec le multi-sélecteur et MODEL -03 1
définissez avec I'opération Enter. E’ CUSTOM ] E” TIMER l
@’SETTI NG] E’[ T eLEnETRY l
2) Setting Step AUX (STEP AUX)
e ) 7= (TH runcrion | =_MODEL |
Déterminez [CH] pour activer avec le bouton Select
et réglez la position du mouvement avec le multi-sélecteur. = =| SYSTEM
*La quantité de fonctionnement peut étre ENTRER ‘ ﬁ} ARRIERE
définie avec EPA (Réglage du point final, P.27, 28).
= AUX [ |
»CH [AUX1] []
* Attribuez les fonctionnalités & Trim et Dial avec STEP

Affectation des touches selon la méthode utilisée.

Affichage de la position de mouvement

Sécréter un canal

POINT AUX AUX

« En réglant le point AUX et en attribuant le mouvement de AUX1/AUX2 (3ch, 4ch) au commutateur et Trim, vous pouvez déplacer le

servo vers le point de consigne. Le point qui s'est déplacé peut étre réglé avec EPA (End Point Adjustment).
Ajustez la position du point en fonction de I'utilisation.

* Le nombre de points sera de 2 a 6 points et peut étre défini avec AUX TYPE

1) Sélectionnez [AUX] avec le multi-sélecteur et réglez avec AUX TYPE. ne3] MODEL —03 [ ]
= CUSTOM || TIMER |
2) Setting Point AUX (POINT AUX)
Déterminez [CH] pour activer avec le bouton Select et E?’ SETTI NG] @( Tevenerry ]

définissez le point du mouvement avec le multi-sélecteur.

| TH runction | | MODEL |
= AUX =| SYSTEM
*Réglé sur [POINT AUX] avec [AUX TYPE] de [SYSTEM] _

selon l'usage. ‘ {P ‘
ENTRER ARRIERE

« Attri ions 5 =AUX [ |
Attribuez les fonctions a composer et a couper avec 3B »CH [AUX1]
des affectations de touches pour fonctionner ou utiliser avec le multi-sélecteur. POINT
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4 ROUES DIRECTRICES AUX

« Avec le fonctionnement du trim ou du commutateur assigné, contrélez le mouvement de la direction a 4 roues.

1) Sélectionnez [AUX] avec le multi-sélecteur et définissez avec l'opération Enter.

2) Réglage du mode de fonctionnement

Réglez le mode de fonctionnement de 4WS avec le multi-sélecteur. mes)MODEL —03 |
Réglez le mode de fonctionnement en fonction de I'utilisation. [’:\:?[ CUSTOM l E?[ TIMER ]
* Lors de l'utilisation pendant le fonctionnement, attribuez la B’[SETT] NG] E?‘[ T GicariG ]

fonction du mode de fonctionnement & Trim ou au commutateurl.

= THruncrion | &~ MODEL |
Pilotage de I'image animée E'i' = | SYSTEM

ENTRER ‘ G ARRIERE

= AUX [}

FyST

H
2
H

| <Fonctionnement coté L> <Neutre> <Fonctionnement coté R>

PCH [AUX11
| 4uS

RST REV| [NOR

[ I J
<Fonctionnement coté R> A1 | A\l ]

\ Moniteur d'asservissement

Commutation du mode de fonctionnement

&
L
&

<Neutre>

| <Fonctionnement coté L>

NI

54
B
&

| <Fonctionnement coté L> <Neutre> <Fonctionnement coté R>

RyST

$
B
5!

| <Fonctionnement coté L> <Neutre> <Fonctionnement coté R>

[MOA] ENTRAINEMENT SEPARE DES ROUES AVANT ET ARRIERH AUX

« En réglant Motor On Axle (MOA), vous pouvez régler le rapport d'entrainement des roues avant et arriére d'un double

Voiture.
1) Sélectionnez [AUX] avec le multi-sélecteur et définissez avec He3)
Hes)MODEL —03 [ |
I'opération Enter.
2) Réglage du mode de fonctionnement E?I CUSTOM ] E’T{ TIMER ]
Réglez le mode de fonctionnement du MOA avec le multi-sélecteur. = |SETTING| 7= Teemerre |

E?[ TH rFuncrion ] E’[ MODEL ]
* Ajustez le parametre Step pour modifier la distribution du lecteur

d'avant-arriére avec [MODE] de [AUX TYPE] de [SYSTEM]. E‘? = SYSTEM

* Lors de |'utilisation, attribuez les fonctions a Dial ou Trim ou

utilisez le multi-sélecteur. ENTRER ‘ Gmmgns

* Connectez le régulateur de vitesse pour contrdler le moteur arriere
au canal (AUX1/AUX2) réglé sur MOA.

= AUX | |
yCH_LAUX11
HoA

Image animée MOA

100:0 100:100 0:100

OFF [ TH I [ ]
A1 | [ ]

Moniteur d'asservissement
Enainemen ariére Entcainement aritre Entainement aibee
OFF Rapport de démultiplication avant-arriére

* En modifiant le rapport, vous pouvez régler le rapport de vitesse avant-arriére.
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| AUX

* AUX est une fonction permettant de régler les performances de AUX1 et AUX2 (3 canaux, 4 canaux). Vous pouvez choisir entre STEP AUX (STEP),

POINT AUX (POINT), 4WS (4-Wheel Steering : Coordinate Phase, Opposite Phase). MOA (moteur sur essieu), AUX-MIX (mélange AUX : ST § AUX/
TH-AUX) et CODE5/CODE10 (communication de code).

*Le réglage du TYPE AUX s'effectue dans le menu systeme. Effectuez un réglage en fonction du but de ['utilisation.

AUX MIXING AUX

« Le réglage du mixage AUX vous permet de mixer de la direction a AUX et de la manette des gaz a AUX.

*Réglez AUX TYPE et MODE pour le fonctionnement & utiliser pour [AUX TYPE] de [SYSTEM].

« En usine, la fonction AUX est réglée sur Step AUX.

1) Sélectionnez [AUX] avec le multi-sélecteur et définissez avec I'opération Enter.

nesMODEL —03 a
2) Réglalge Idu tauxdde mélange | | | @[ CUSTOM ] EJ“[ T I MER ]
Réglez le taux de mixage avec le multi-sélecteur.
e 7~(SETTING) 7= Tergnerey )
ey ooy ey ooyt 7~ [TH eonerron) 2~ MODEL )
= X3 — SYSTEM

*Régler sur [AUX MIX] avec [AUX TYPE] de [SYSTEM] et régler
les performances de mixage avec [MODE] en fonction de I'utilisation. (p.52) ENTRER ‘ @ ARRIERE

* Attribuez les fonctionnalités du taux de mixage & Trim ou au commutateur

avec les affectations de touches, ou utilisez le multi-sélecteur.

RATE

100%
[ 1 |
M| 1 |

Moniteur d'asservissement

Réglage du taux de mélange
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CODE AUX AUX

» Code AUX (CODE AUX) est une fonction permettant d'effectuer une communication de code en attribuant une valeur de réglage a chaque

code de CODE5S/CODEL0. Il s'agit d'une fonction d'extension pour modifier le réglage du régulateur de vitesse (série SUPER VORTEX/
SV-D2), servo PGS série et le systeme Gyro (SGS-01C/SGS01D/SGS-02) qui sont compatibles avec CODE AUX.

» Vous pouvez définir 2 types de code AUX1 et CODE AUX2.
*Le réglage du CODE se fait en réglant [TYPE] du menu [SYSTEM]. En réglant [MODE], I'affichage est modifié en fonction de
chaque équipement. Lors du réglage de [MODE] sur [USER], chaque affichage de code permet a l'utilisateur de régler.

*Lorsque vous utilisez un canal AUX comme CODE AUX, assurez-vous de régler le mode de réponse de A1/A2 qui sont réglés pour
BIND sur [SHR] (Voir P.49, 50).

*Lorsque vous utilisez CODE AUX, ne connectez pas le servo a CH3 et CH4 du récepteur a utiliser.

* Lors de ['utilisation, attribuez les fonctions a Dial ou Trim avec les attributions de touches ou utilisez le sélecteur multidirectionnel.

- . . mres)MODEL —03 [ |
1) Selectllonn'ez -[AUX] a\fec le multi-sélecteur et définissez ET[ CUSTOM l B[ TIMER l
avec |'opération Entrée.
F=(SETTING| 7= Teremersy |
2) Setting Code AUX E’[ TH rFunctron l @[ MODEL l

Sélectionnez [CODE AUX] pour modifier le réglage et @ ~ SYSTEM

ajustez la valeur de réglage avec le multi-sélecteur.

*Plage de réglagey: -100y% ~ 100y% ENTRER ‘ ﬁ ARRIERE
*Par défauty: 0y%
oy ~~AUX ]
*En cas de réglage de CODE5/CODE10 sur AUX TYPE, CODE AUX o
la condition de réglage s'affichera sur I'écran supérieur comme illustré ci-dessous. Tijagyg‘a] ?Sggoﬁ) 8
DRV-F 0BOST-S 0
*Veuillez vérifier les appareils compatibles CODE5/CODE10 sur SANWA HP. L ) _A
Veuillez consulter le manuel d'utilisation de chaque appareil compatible & propos de ER§E F 8 B(E)gg)_B 8
réglage détaillé pour chaque appareil.
Lorsque le réglage TYPE est [CODE10]
et le réglage MODE est [SV-G/D]
[ |
PCH [AUX11 0Om
CODE
mes)MODEL —03 [ | CODEO1 Ille] CODEO6 0
SANWA ) FHS CODEQ2 O CODEQO7 0
£sT1 mm ALE] CODEO3 0 CODEQ8 0
CODEQ4 0 CODEOO 8]
ST e . 4. 4v CODEC5 OCODE10 O
TH GHR) ‘::] OO : OD Lorsque le réglage MODE est [USER]
Al1C L= |or . N
A2C I o B F=AUX
PCH [AUX11 [y |
\ CODE
AUX TYPE = Lontsque le réglage est CODE AUX, l'affichage de la barre F o BR — R m]
N-BR-R 0
Paramétre CODE3 Paramétre CODES DRV*F D
Paramétre CODE6 Paramétre CODE2 N i BR = F 0
BR-F 0
Lorsque le réglage TYPE est [CODES5]
+100 = et le réglage MODE est [SVZ]
Paramétre CODES e CODELD
Pa'a:y:;;?ina PCH [AUX11 = |
CODE
CODEO1 NG
CODEO2 0
CODEO3 0
CODEO4 0
CODEOS 0

Lorsque le réglage MODE est [USER]
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| MINUTEUR

« |l dispose de trois fonctions de minuterie, dont Lap Timer, Interval Timer et Down Timer. ¢ Lors de la sélection d'une
minuterie et de I'utilisation du bouton Sélectionner, vous pouvez basculer entre I'‘écran de la minuterie et le

écran de réglage.

*Lorsqu'une minuterie est activée, I'éclairage X et la LED de fonction clignotent.

res) MODEL —03

= CUST YBla=] TIMER . Voys pouvez vérifier le temps au tour mesureé sur le LAP
Ecran MINUTERIE.
@[ SETTI NG] B’[ Teenerry ] « Lorsque Enter est utilisé alors que Lap Timer est

B’[ TH runcrion ] B[ MODEL ] activé/non activé, I'écran passe a l'affichage du temps au tour.

= AUX = SYSTEM |

ENTRER ; G ARRIERE

Vous pouvez vérifier chaque temps au tour avec le multi-sélecteur.

~TIMER ]
&=® PHODE [LAP TIMER] &=® PHODE [SETUP1]
. . XTYPE
<Laes> 00 00 00 y *?E]$E§I}ArE 8%88
* X :
LSl sucomeemen [KLAP-NAVI =i, -
*LAP——— . *XSTART TRIGGER
*BEST LAP --:--, — *DATA-LOG OFF

E—T—

« Effectuez tous les réglages des minuteries avec le menu de configuration.

mes)MODEL —03

1) Réglage TYPE
Sélectionnez [TYPE] avec le multi-sélecteur pour effectuer le réglage. = CUSTOM @] TIMER
C=|SETTING| | Teenerry |

« Plage de réglage : LAP/INT/DOWN

" Par défaut : TOUR [ TH runcrion | =~ MODEL |

« TOURY: possibilité de mesurer et d'enregistrer chaque tour jusqu'a 999ytours E’[ AUX ] @[ SYSTEM l
(pour tous les modeles)

< INT : La minuterie est activée a I'heure définie. ENTRER ; ﬁ ARRIERE

*« DOWN : Il peut s'agir d'une ligne directrice pour calculer le temps de fonctionnement

et la consommation de carburant d'une voiture Nitro. ~TIMER | |
PHODE [LAP TIHERI]

2) Réglage de I'heure de but 00 - 00 00
(La8a)>

En fixant un objectif de temps, I'alarme est activée. * I NTERVAL 05 OO

« Plage de réglagey: 00y:y00 ~ 99y:y59 (unité 00y:y01) —_— R

« Par défauty: 05y:y00 *LAp__ e T
X g

3) Réglage INTERVALLE BEST LAP

L'alarme est activée a I'heure définie (elle vous indique le temps du tour). « Plage de Sélectionner le bouton

réglagey: 00y:y00 ~ 99y:y59 (unité 00y:y01)

« Par défauty: 01§:y00 —~TIMER [ ]
»MODE L[SETUP]

4) Réglage LAP NAVI XTYPE

*GOAL-TIME 05:00
* INTERVAL 01 OU

directrice pour le temps de but. *LAP_NAV ]
« Plage de réglage : 00:00.015§199:59.99 *START TR I GGER
*DATA-LOG

« Par défaut : --:--.--

Il active I'alarme a I'neure définie au moment de la course et I'utilise comme ligne

*LAP NAVI ne démarrera pas a 00 : 00. 00.
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5) Réglage DEMARRER
Réglez le démarrage de la minuterie & partir du verrouillage de déclenchement/commutateur/aléatoire.

« Plage de réglage : TRIGGER/KEY/STARTER
« Par défauty: DECLENCHEUR

DEL de fonction

6) Réglage DATA-LOG

. . . s pas . . . Eclairage X
Il définit le journal des données de télémétrie (enregistrement) avec la minuterie.

« Plage de réglagey: MARCHE/ARRET
« Par défauty: ACTIVE

* Le journal démarre avec la fonction de minuterie. " : ) )
! La LED clignote pendant que la minuterie est activée.

CHRONOMETRE MINUTEUR

» Vous pouvez mesurer et enregistrer chaque tour jusqu'a 999 tours (fonctionne pour tous les modéles). « La pré-

alarme (PRE-ALM) est installée et I'alarme se déclenche avant le but.
1) Sélectionnez [TIMER] avec le multi-sélecteur et déterminez avec |'opération Enter.

2) Démarrage de la minuterie

Par défaut, le commutateur de minuterie est réglé sur SW1. En maintenant SW1, la minuterie passe en état d'attente pour le démarrage et en

appuyant a nouveau sur SW1 ou en actionnant la gachette d'accélérateur, la mesure commence.

3) Chaque fois que vous actionnez SW1, le temps au tour est mesuré. MODEL _08 [ |
Le commutateur ne fonctionne pas pendant 3 secondes aprés avoir actionné SW1. E; OUSTOM E;. T I MER
4) Compléter la mesure = (SETTING]| 7= Teemerry |

En maintenant SW1, la mesure sera terminée.

= THruncrion | >~ MODEL |
*Vous pouvez vérifier le temps au tour mesuré sur I'écran LAP TIMER. @[ AUX ] EJ[ SYSTEM ]

Lorsque Enter est utilisé alors que le chronométre est activé/arrété sur
I'écran LAP TIMER, I'écran change

A . P ENTRER ARRIERE
a l'affichage du temps au tour. Vous pouvez vérifier chaque temps au tour avec le ; i i

fonctionnement multi-sélecteur (impossible sur I'écran SETUP).

~TIMER ]

PHMODE [LAP TIMER]

* Lorsque vous éteignez l'interrupteur d'alimentation alors que la minuterie est activée,

la minuterie sera réinitialisée. 00 . 00 00
{La8a)> o -

* Lorsque la minuterie est réglée sur SW1/SW2, la minuterie sera en mode veille ilI_ETEB\—/AL Q? E C_]_ L
en maintenant le commutateur enfoncé méme sur un écran *L p_ — P ; SR ) —
autre que I'écran de réglage. *BEST LAP —_—— e, -

ENTRER ‘ ﬁ ARRIERE
Commutateur 1

~TIMER
HODE LLAP TIHER]
LAP-LIST

DTOTAL -
LBEST —
DAVERAGE —
BLAPOOT1 -
BLAPOOZ -
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

MINUTERIE D'INTERVALLE

MINUTEUR |

« |l active I'alarme a I'heure définie au début de la course

et |'utilise comme ligne directrice pour le temps de but.

1) Sélectionnez [TIMER] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

Entrez I'opération.

2) Réglage du type [TYPE]
Utilisez le bouton Select et sélectionnez [INT] avec [TYPE].

3) Réglage de l'intervalle (INTERVALLE)
Réglez la minuterie d'intervalle avec [INTERVALLE].

4) Démarrage de la minuterie d'intervalle
Par défaut, le commutateur de minuterie est réglé sur SW1. Lorsque vous appuyez sur
SW1, la minuterie sera en mode veille et la mesure commencera lorsque vous appuyez

a nouveau sur SW1 ou actionnez la gachette.
5) Chaque fois que vous utilisez SW1, la minuterie d'intervalle sera réinitialisée.

6) Compléter la mesure
En maintenant SW1, la mesure sera terminée.
*Lorsque vous coupez |'alimentation alors que la minuterie est activée, la minuterie
sera réinitialisée.

*Lorsque la minuterie est réglée sur SW1/SW2, la minuterie sera en mode veille

en maintenant le commutateur enfoncé méme sur un écran autre que I'écran de réglage.

nes)MODEL —03
= CUSTOM | =~ ISR

7~ (SETTING) [ Tewenerav )
= (THruncrron) 7~ MODEL |
&= _AUX |r~[SYSTEM ]

ENTRER * ﬁ ARRIERE

~TIMER [ |

PMODE L[SETUP]

*TYPE
*XGOAL-TIME 05:00

* INTERVAL 01'00
XLAP-NAVI ——
XSTART TRIGGER
XDATA-LOG ON

Commutateur 1

MINUTERIE

MINUTEUR

« |l peut s'agir d'une ligne directrice pour calculer le temps de fonctionnement d'une voiture
RC électrique et la consommation de carburant d'une voiture RC a moteur.

« Vous pouvez régler jusqu'a 99y: 59 par seconde.

« Lorsque le chronométre passe au chronometre aprés la fin du chronometre, vous pouvez
vérifier le temps du tour apres la fin.

1) Sélectionnez [TIMER] avec le multi-sélecteur et déterminez avec |'opération Enter.

2) Réglage du type [TYPE]
Utilisez le bouton Select et sélectionnez [DOWN] avec [TYPE].
*Réglez la minuterie avec [GOAL-TIME] de SETUP.

3) Démarrage de la minuterie
Par défaut, le commutateur de la minuterie est réglé sur SW1. Lorsque vous maintenez
SW1, la minuterie sera en mode veille et la mesure commencera lorsque vous appuyez
a nouveau sur SW1 ou actionnez la gachette d'accélérateur.

4) Chaque fois que vous actionnez SW1, le minuteur redémarrera.

5) Compléter la mesure
En maintenant SW1, la mesure sera terminée.
*Lorsque vous coupez |'alimentation alors que la minuterie est activée, la minuterie
sera réinitialisée.
*Lorsque la minuterie est réglée sur SW1, la minuterie sera en mode veille
en maintenant le commutateur enfoncé méme sur un écran autre que |'écran de réglage.

mesMODEL —-03

[ CUSTOM | @

=(SETTING]| & Teremerry |
7= THruncrron | =~ MODEL |
/= AUX |7~ SYSTEM |

ENTRER ‘ @ ARRIERE

~T1IMER [ |
PMODE L[SETUP1]

*TYPE DOWN
*GOAL-TIME 05:00

* INTERVAL 01'00
XLAP-NAVI =
*START TRIGGER

*DATA-LOG ON
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TELEMETRIE

« Un menu pour régler les DONNEES DE JOURNAL liées a la télémétrie, le REGLAGE DE LA
TELEMETRIE, le REGLAGE DU GRAPHIQUE et le COMMUTATEUR DE TELEMETRIE.

« Pour utiliser la fonction Télémétrie, vous pouvez la rendre compatible en

a l'aide d'un récepteur compatible, série SUPER VORTEX / Gen2 / PRO / SV-D2.

*
Les données de télémétrie ne sont compatibles qu'avec les appareils compatibles

SANWA. Les données de télémétrie ne peuvent pas étre affichées en cas d'utilisation de

produits d'autres fabricants.

* A propos de la tension sur les données de télémétrie, la tension ne provient pas directement

de la batterie. La tension est la tension BEC qui est fournie par ESC.

« Avec la télémétrie, vous pouvez vérifier les données de 2 systemes de température, la

tension de la batterie et le nombre de rotations avec I'‘émetteur.

+LOG DATA : Menu pour controler les données du journal en cours d'enregistrement
*REGLAGE DE LA TELEMETRIEY: divers paramétres des fonctions de télémétrie
*REGLAGE GRAPHIQUEY: réglage de I'affichage du graphique

*COMMUTATEUR DE TELEMETRIEY: divers paramétres du commutateur & activer

en fonction des données de télémétrie.

®3MODEL ~03 n
(=~ CUSTOM |~ TIMER |

~=(SETTING =~ i

= TH runction | =~ MODEL |
=~ AUX [ SYSTEM |

ENTRER ‘ @ ARRIERE

= TELEMETRY [}

OLOG DATA
OTELEMETRY SETTING
OGRAPH SETTING
OTELEMETRY SWITCH

DATE DU JOURNAL

TELEMETRIE

« Une fonction pour contrdler les données du journal pour créer un graphique, enregistrer sur
une carte Micro SD et supprimer les données du journal en lisant les données du journal

enregistrées.

1) Sélectionnez [LOGGER] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

I'opération Entrée.

2) Sélectionnez [LOG DATA] et déterminez avec I'opération Enter.

*En cas de sélection de MEMORY CLEAR, toutes les données de télémétrie seront
supprimées apreés confirmation.

3) Sélectionnez les données de journal enregistrées avec le multi-sélecteur.
Lorsque Enter est actionné, le menu s'affiche. Sélectionnez le menu et déterminez avec

I'opération Enter.

*AFFICHER LES DONNEESY: lit les données du journal enregistrées et crée un
graphique.

*DATA NAMEY: Modifie les noms de fichier des données du journal.

*EXPORTER [.CSV] : convertit les données de télémétrie au format [.CSV] et les
enregistre sur une carte micro SD.

*PROTECTY: protege et enregistre les données du journal.

*DELETEY: supprime les données du journal.

=~ TELEMETRY [ |

DTELEMETRY SETTING
OGRAPH SETTING
OTELEMETRY SWITCH

ENTRER ‘ @ ARRIERE

= TELEMETRY

REMAINNING HEMORYL 1:39:481
EBEI61014165650 o:ee: 121
e a 161014164534 e:00:22
Ee3)@ 161014164100 e:00:20
2@ 161014162522 e:00:22
@0a161014162050 e:00:21
MEMORY CLEAR

ENTRER ; @ ARRIERE

DEXPORT [ csul
BPROTE
DDELETE
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

VOIR LES DONNEES

TELEMETRIE |

* Un menu pour lire les données du journal enregistré et crée un graphique.

1) Sélectionnez [LOG DATA] avec le multi-sélecteur et déterminez avec
Entrez I'opération.

2) Sélectionnez LOG DATA pour créer un graphique et déterminer avec la touche Enter
opération.

3) En sélectionnant les données du journal, un menu s'affiche. En sélectionnant [AFFICHER
LES DONNEES], les données du journal s'affichent sous forme de graphique.

4) Réglage de la taille d'affichage
Lorsque Enter est utilisé alors qu'un graphique est affiché, il définit la taille du
graphique a afficher.
* Plage de réglage : 1/1 (8,5 s/PAGE) : 1 page/8,5 secondes
1/2 (17s/PAGE) : 1 page/17 secondes
1/4 (34s/PAGE) : 1 page/34 secondes
1/8 (68s/PAGE) : 1 page/68 secondes
« Par défauty: 1/1 (8,5ys/PAGE)
5) Méthodes pour déplacer une page
Lorsque vous utilisez le bouton Select pendant qu'un graphique est affiché, vous
pouvez définir la méthode pour déplacer la page affichée.
« Plage de réglagey: curseur/page/tour
« Par défaut : Curseur

*Lorsque Enter est utilisé sur I'écran, sur lequel un graphique est affiché, il passe a
la liste des tours.

ETELEMETRY

REMAINNING MEMORVL 1:39:481
EBITN161014 165650 e:60:12
161014164534 e:00:22
8161014164100 e:0e:20
Ee2m 161014162522 e:00:22
8161014162050 e:00e:21
MEMORY CLEAR

ENTRER ‘ @ ARRIERE

= TELEMETRY ]

2161014165650

OVIEW DATA
ODATA NAME
BEX

PORT r.csva

OPROTECT
ODELETE
Log 161014165650

€38 PHODE L[CURSOR] {(8.95s-P> O N

G, 3%

i, 69%

i Ut%FSWﬁ__
TL2 DOC

i), O

(RPH]

LAPBA1L0A: 88: 881 BB:01.085

NOM DES DONNEES

TELEMETRIE |

« Une fonctionnalité pour modifier les noms de fichier des données de journal sélectionnées.

« Seuls les lettres et les chiffres peuvent étre utilisés pour les noms de fichiers.

1) Sélectionnez [LOG DATA] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I'opération
Enter.

2) Sélectionnez LOG DATA pour modifier le nom du fichier et déterminez-le avec
I'opération Enter.

3) Définition du nom des données

Avec le multi-sélecteur, déplacez le curseur « ___ » a I'endroit ou les textes sont
saisis. Une fois la position définie, déterminez la position du curseur avec I'opération
Enter.
*Une fois la position du curseur définie, il se déplace vers la sélection de saisie de

texte.

4) Déterminer les textes a saisir
Sélectionnez les textes a saisir avec le multi-sélecteur. Une fois que vous avez

déterminé les textes a saisir, saisissez avec |'opération Entrée.
« Plage de réglage : A~ Z, 0 ~ 9, symboles

*Lorsque vous modifiez des textes qui ont été saisis ou que vous déplacez le curseur de
saisie de texte, appuyez sur le bouton de retour et annulez I'action.

*Pour basculer entre les alphabets et les chiffres, utilisez le bouton Sélectionner.

= TELEMETRY ]

Log) @ 161014165650

OVIEW DATA
BEXPORT
BPROTEC T
BDELETE

ENTRER ; % ARRIERE

CZTELEMETRY ]
8161014165650

-
o
il
=
M
o

CHANGE

ENTRER ; ﬁ ARRIERE

F~TELEMETRY ]

58 » PAGE [ALPHA]

161014165650

FBCDET GHT JKLMNOPGR
F oY e o0em

Curseur de position du texte

(il clignote lors du déplacement du curseur.)

Curseur de sélection de saisie de texte
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EXPORTER [.CSV]

fonction pour convertir les données de journal sélectionnées en
un graphique avec un logiciel PC (ordinateur personnel) tel
qu'un tableur.

« Veuillez noter que les données converties par la fonction d'exportation ne peuvent pas
étre converties en graphique avec le transmetteur.

« Lors de I'utilisation de la fonction d'exportation, une carte micro SD est nécessaire.

1) Sélectionnez [LOG DATA] avec le multi-sélecteur et déterminez avec
I'opération Entrée.

2) Sélectionnez LOG DATA a exporter et déterminez avec la touche Enter
opération.
*Avec l'opération Enter, il se déplace vers le nom du fichier CSV (Changing
File Name).

3) Définition du nom du fichier CSV
Lorsque vous modifiez le format, vous pouvez également modifier le nom du
fichier. La saisie de texte est identique au nom des données. Reportez-vous a l'entrée
du nom de données.

4) Conversion au format de fichier CSV
Déplacez le curseur sur [SAVE] et convertissez avec I'opération Enter.

*Vous pouvez annuler I'opération de conversion pendant la conversion des données
avec |'opération de retour.

* Déplacez les données vers le PC via une carte micro SD aprés avoir converti les
données et affichez un graphique.

| TELEMETRIE |
FTELEMETRY [
OVIEW DATA
ODATA NAME
OPROTECT
ODELETE
FTELEMETRY [ |
6161014165650
CSV FileName
161014165650
SAVE

ENTRER ‘

TELEMETRY ]

COMPLETE

PROTEGER

| TELEMETRIE |

« Une fonction pour protéger les données du journal d'une suppression accidentelle.

1) Sélectionnez [LOG DATA] avec le multi-sélecteur et déterminez avec l'opération Enter.

2) Sélectionnez LOG DATA a protéger et déterminez avec la touche Enter

opération.

*Avec chaque opération Enter, il bascule Efficace/Non-efficace de la protection.

FTELEMETRY ]
/I
08 161014165650

Marque de protection

EFFACER

 Une fonctionnalité pour supprimer les données du journal.
« Les données protégées ne peuvent pas étre supprimées.

1) Sélectionnez [LOG DATA] avec le multi-sélecteur et déterminez avec
I'opération Entrée.

2) Sélectionnez les données de journal a supprimer et déterminez avec la touche Enter

opération L'écran de confirmation s'affiche. Utilisez I'affichage d'écran suivant.

| TELEMETRIE

F~TELEMETRY n

I
08 @ 161014165650

F~TELEMETRY |

Confirmation

CLEAR ?
NO ~ =S
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

| TELEMETRIE |

REGLAGE DE LA TELEMETRIE |

TELEMETRIE

« Définissez chaque fonction de télémétrie. Sélectionnez la fonction a régler avec la touche de sélection
bouton.

* TLM1/TLM2y: Condition de réception, température, réglage des données de télémétrie.

En cas de sélection de TL-DATA

[NOM] : Jusqu'a 3 caracteres des noms de données de TLM1/TLM2 sont modifiables.

[UNIT]y: réglage de la température et modification de I'affichage de la vitesse. (y/ y/ KM

[l'unité de vitesse est modifiable])

[MAX]y: réglage de la valeur maximale lors de I'affichage des données sous forme de graphique.

[ALERT] : active l'alarme a la température réglée.

(*Il ne peut pas étre réglé pour afficher la vitesse.)

[MIN]y: réglage de la valeur minimale lors de I'affichage des données sous forme de graphique.
En cas de sélection de RX-DATA (p.62)

[MAX]y: réglage de la valeur maximale lors de I'affichage des données sous forme de graphique.
[MIN]y: réglage de la valeur minimale lors de I'affichage des données sous forme de graphique.

* RPMY: réglage de la vitesse calculée a partir du nombre de données de rotation
[UNIT] : Commutation du nombre de tours et de l'affichage de la vitesse (RPM, km/
h, mph)
[MAX SCALE]y: réglage de la valeur minimale du graphique lors de l'affichage des données sous
forme de graphique.

* RATIO : Lors du réglage du capteur RATIO RPM en position soustraite, vous pouvez afficher le
nombre de rotations du moteur et du moteur aprées avoir calculé en arriére en réglant RATIO.

« Plage de réglage : 00.001y64.999
« Par défaut : 01.000

« 10COUNT DIST : Lors du réglage sur I'affichage de la vitesse [10 Count Distance], le capteur RPM
mesure la distance de déplacement qui a été détectée 10 fois, calcule la vitesse et I'affiche en
définissant la valeur.

« Plage de réglage : 1 cm ~ 255 cm
 Par défauty: 30ycm

« VOLT : L'alarme est activée a la tension définie correspondant a la
Les données de télémétrie et la LED clignotent.
[MAX VOLT]y: réglage de la tension maximale

« Plage de réglagey: 3,09V ~ 9,0yV, désactivé

« Par défauty: 8,4yV

[ALERT VOLT]y: réglage de la tension d'activation de I'alarme
« Plage de réglagey: 3,0yV ~ 9,0yV, désactivé
« Par défauty: 3,8yV

[HOLD TIME]y: réglage du temps de maintien
*Cette fonction garantit que I'alarme ne se déclenche pas en cas de chute de tension instantanée

du fonctionnement de l'accélérateur, etc., afin de régler le TEMPS DE MAINTIEN. « Plage de réglage :
0.0secy5.0sec « Par défaut : 1.0sec

[MIN VOLT] : réglage de la tension minimale

« Plage de réglagey: 0,09V ~ 9,0yV, désactivé
« Par défauty: 3,0yV

mesMODEL 03 2
= CUSTOM | =~ TIMER |

~(SETTING ~ >

= THruncrion | =7 MODEL |
=~ AUX |¢~[ SYSTEM |

ENTRER ; @ ARRIERE

F=TEL EMETRY n
OLOG DATA

BIELEMETRY SEITI
BGRAPH_SETTING
BTELEMETRY SWITCH
~~TEL EMETRY I

=]
1L -DATA
[TL1]
C

EDATA TYPE

OMAX 20T¢
DALERT 100
OMIN 20t
~~TELEMETRY ol [ |
[SEL LTI (175 I ]
ODATA TYPE  INEEBEYNE

ONAME [TL2]
AUNIT c

120
100c

OMIN 20t
~TELEMETRY ol ]
&I® »DATA [RPH 1

OUNIT

OMAX SCALE 30000
BRATIO 1.000
F~TELEMETRY ol

&8 »DATA [VOLT]

OBMAX VOLT 8. dv
BALERT VOLT 3.8v

BHOLD TIME 1.
BMIN VOLT 3.0
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REGLAGE DU GRAPHIQUE

TELEMETRIE

« Une fonction pour sélectionner 3 éléments a afficher dans un graphique lors de I'affichage

des données de télémétrie sous forme de graphique.

1) Sélectionnez [TELEMETRIE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec l'opération Enter.

2) Réglage PARAMETRAGE GRAPHIQUE
Sélectionnez [REGLAGE GRAPHIQUE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I'opération

Enter.

*Plage de réglagey: TL1/TL2/RPM/VOLT/ST/TH

TLM1/2y: données de télémétrie

RMPY: données du nombre de rotations

VOLTY: Tension d'entrée du récepteur
*Par défauty: LIGNELy: ST (Données de direction)
LINE2y:yTH (données d'accélérateur)

LINE3y: VOLT (Tension d'entrée du récepteur)

*Dans un graphique, LINE1 est affiché en noir, LINE2 en gris foncé et LINE3
en gris clair.

OLOG DATA
OTELEMETRY SETTING
OGRAPH SETTING
OGTELEMETRY SWITCH

ENTRER ; @ ARRIERE

=~ TELEMETRY [ |

COMMUTATEUR DE TELEMETRIE

TELEMETRIE

 Une fonction qui vous permet d'activer le commutateur avec la télémétrie

données basées sur le changement des mémes données.

*TRIGGERY: sélectionne les données qui seront la source de I'opération de commutation.

*BORDERY: Un parametre pour les normes de fonctionnement de température ou de tension.

*FONCTIONY: Attribue des fonctions.

1) Sélectionnez [TELEMETRIE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec l'opération Enter.

2) Réglage du COMMUTATEUR DE TELEMETRIE
Sélectionnez [COMMUTATION TELEMETRIE] avec le multi-sélecteur et déterminez

avec |'opération Enter.

« Plage de réglagey: DECLENCHEURY: OFF/TL1/TL2/VOLT
BORDUREY: Lors du réglage de la température, 0y150

Lors du réglage de la tension, 3,0 ~9,0 V
FONCTIONY: MINUTERIE MARCHE/ARRET

MODE COURSE
TAUX TH

MODEY: BASCULER/UN SEUL COUP
DECLENCHER
BORDUREY: --(NON)

FONCTIONY: --- (désactivé)
MODEY: --- (désactivé)

*Par défauty:

*En cas de réglage de RX-DATA sur DATA TYPE sur TLM1/TLM2, TL1/TL2 ne peut pas étre
sélectionné sur TELEMETRY SWITCH.

=TELEMETRY [}

OLOG DATA
OTELEMETRY SETTING
OGRAPH SETTING

OIELEMETRY SWITCH

ENTRER ‘ ﬁ ARRIERE

=~ TELEMETRY [}

OTRIGGER OFF
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MENU MODELE MAQUETTE

« Vous pouvez définir les fonctionnalités concernant Model Select, Model Name, Model Copy et Model Clear.

« Installé avec une EEPROM haute capacité et il peut mémoriser des données pour 20 modéles de MO1 ~ M20.

‘ SELECTION DU MODELE

« Vous pouvez appeler les données de modéle de MO1 ~ M20 mémorisées

facilement.

1) Sélectionnez [MODEL] avec le multi-sélecteur et déterminez

= CUSTOM |=| TIMER |
=(SETTING| & Teemerre |
2) Réglage de la sélection du modéle (MODEL SELECT) E? ~ MODEL

Sélectionnez [MODEL SELECT] avec le multi-sélecteur et
e~ AUX |7~ SYSTEM |

avec l'opération Enter.

déterminez avec I'opération Enter.

3) Sélection du modeéle ‘ X
2 . N N . ., ENTRER ARRIERE
Sélectionnez Modele & appeler avec le multi-sélecteur.
<1>Ecran modéle Affichage du modele actuel
« Plage de réglage : MO1 ~ M20 =~MODEL
4) Lorsque vous déplacez le curseur sur le modele a appeler et que MODEL =03 <FHS >
Enter est en cours d'utilisation, un message s'affiche a I'écran. OMODEL SELECT
N . 4 - . DMODEL NAME
Suivez I'affichage pour faire fonctionner et sélectionner un modéle. BMODEL. COPY

BMODEL CLEAR

ENTRER ‘ G ARRIERE

<2>Ecran de sélection de modeéle Mode RF

=MODEL seLect | |

MODEL-03 <FHS >
MODEL -01 >
me2) MODEL —02 <FH5 >
(mes)MODEL —03 <FHS >
mes) MODEL —04 <FH5 >
resIMODEL —05 <FH5 3|

ENTRER ; & ARRIERE

Fin de la sélection du modele <1>Vers I'écran du modele

SUPPLEMENT

MT-5 a une fonction de sélection directe de modéle. Lorsque vous allumez l'interrupteur d'alimentation de I' émetteur tout en
en appuyant sur le bouton Back, il démarre a partir de I'écran MODEL SELECT afin que vous puissiez facilement appeler

un modéle a utiliser. (P.16)
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NOM DU MODELE |

* Vous pouvez enregistrer un nom de modéle avec jusqu'a 12 caracteres mesMODEL —03 [ |
d'alphabets, chiffres, police EU et symboles pour chaque modeéle. @'[ CUSTOM ] @[ TIMER ]

) = |SETTING|7=| Teienerry |
1) Sélectionnez [MODELE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

l'opération Entrée. & @] MODEL
e AUX e[ SYSTEM |

2) Réglage du nom du modele [MODEL NAME]
Sélectionnez [MODEL NAME] avec le multi-sélecteur et déterminez ENTRER ; ﬁ ARRIERE
avec l'opération Enter.

="MODEL ]
|
3) Définition du nom du modeéle MODEL -0O1 <FH5 >
Déplacez le curseur " " avec le multi-sélecteur sur la position pour AMODEL. SELECT
saisir des textes. Une fois la position déterminée, appuyez sur la touche DMODE NAME
MODEL COPY
DMODEL CLEAR

Entrée pour déterminer la position du curseur.

4) Sélectionnez les textes a saisir avec le multi-sélecteur. Une fois les textes a

saisir déterminés, saisissez avec la touche Entrée. La commutation des ENTRER ; ﬁ ARRIERE
alphabets/minuscules/symboles/police EU s'effectue en actionnant le bouton
de sélection. —~MODEL. uane
»PAGE LALPHA] ONER
me)MODEL —01 <FHS >

curseur de la position de saisie de texte, appuyez sur le bouton Retour pour
annuler l'action. QO[G-][»]

« Plage de réglagey: AyZ, ayz, 0y9, symboles, espace, latin

*Lorsque des textes a modifier sont déja saisis ou lorsque vous déplacez le [@\BCD F GH TJKLMNOPQR
Alphabet.

Curseur de se\ecuon de saisie de texte

5) Répétez 3) et 4), et entrez les textes. Curseur de position d texte

(Il clignote lors du déplacement du curseur)

Minuscules alphabétiques Symboles
—MODEL uane | | F=MODEL uane | |
G5 »PAGE LSHALL] &=® }PAGE [SIGH 1
me)MODEL —0O1 <FH5 > me1)MODEL —O1 <FHS >
l_bcdefghiiklmnODQr li]"#$¥ &'?@’ -1 3 ks
tuvwxy []() _TXk+—=/\
IHMNVVIWWD[XHH
aB?’[‘-][-']
Alphabet latin
= MODEL wane [ |
me1) MODEL -0O1 <FHS >
AAAACDEEEEETTTINN
OOOOORS TUUUUOY ZhIJE
daaaacdeéeeéeeiiii
ﬁﬁééﬁéﬁf’ét’uuﬁﬁﬁiﬂid’l
iiCeard
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MENU MODELE MAQUETTE

« Vous pouvez définir les fonctionnalités concernant Model Select, Model Name, Model Copy et Model Clear.

« Installé avec une EEPROM haute capacité et il peut mémoriser des données pour 20 modéles de MO1 ~ M20.

| COPIE MODELE |

* Vous pouvez copier les données d'un modéle sélectionné vers un autre modeéle. E] MODEL 08 .

= CUSTOM | =| TIMER |
=(SETTING| [ Teremerry |

={AE™Tl=] MODEL

Sélectionnez [MODEL COPY] avec le multi-sélecteur et déterminez avec E?[ AUX ] B[ SYSTEM l

I'opération Enter.
ENTRER ARRIERE

3) Sélection d'un modele de destination de copie ETMODEL .

Sélectionnez un modele de destination de copie avec le multi-sélecteur.

1) Sélectionnez [MODEL] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I'opération Enter.

2) Réglage de la copie du modéle [MODEL COPY]

mey MODEL -O1 <FHS >

OMODEL SELECT
w . oot . . OMODEL NAME

ous pouvez également sélectionner le modele source de la copie. DMODE L COPY
*Pour le modéle de source de copie et le modéle de destination de copie, vous AMODEL. CLEAR

pouvez également sélectionner une carte micro SD. Lorsque vous sélectionnez

une carte micro SD comme source de copie et qu'il n'y a pas de données de
. : ENTRER ARRIERE
modele, vous ne pouvez pas copier. ;

<1>Sélection de la destination de la copie
4) Lorsque Enter est utilisé, un message s'affiche a I'écran. Suivez I'affichage pour

opérer et terminer la copie du modéle. Copier le modéle source Sélection du mode de copie

F=MODEL cory [ |

« A propos du mode de copie de modéle
PLEIN

BMODE \ FULL
FROM MODEL -20
TO meyMODEL-0O1

\ COPY

Tous les paramétres des données du modéle seront copiés.
SYSTEME

Sélectionnez le contenu de SYSTEM of Model Data.
MAQUETTE

Copier le modeéle de destination
Réglage dans les données du modéle, fonction TH

<2>Ecran de confirmation de copie

="MODEL copy "] [ ]

Copie uniquement la valeur de réglage de AUX

Sélectionnez un mode de copie de modéle pour votre utilisation.

mze) MODEL -20
Copy to this model?
NO ~

-NONyRetour a <1>
ENTRER ; *OUlyDéplacer vers <3>

<3>Copie

="MODEL copy " [ ]

ey MODEL -0O1 <FHS >

Executed

Retour & 1 aprés copie
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« A propos de la copie a partir d'une carte micro SD E‘]_MODE.LI_CUPV | [ |

Lors de I'exécution d'une copie de modeéle, la mémoire du corps principal et une carte

micro SD peuvent sélectionner la désignation de la source de copie et la destination DMODE FULL
de la copie. Lors de la sélection d'un modéle sur I'écran de sélection de la destination FROM m}
de copie, vous pouvez le sélectionner a I'aide du bouton Sélectionner. L’TO MODEL _01

COPY

Entrez lopération  EZMODEL_cory rron @ DA

1) Lorsqu'un modeéle est sélectionné, la désignation de la source de copie et de la
destination de copie autre que la mémoire du corps principal peut également étre [EBMODEL —O1

sélectionnée. Elle est commutée par I'actionnement du bouton de sélection. Mémoire

*MEMOIRE (mémoire principale du corps) : 20 mémoires
*CARTE SD (Carte Micro SD): 250 mémoire CARTE SD
*SD EXP. (Micro SD EXP.): 20 mémoire

*SD EXP. copie les données comme les données du modele. Téléchargez les données

de modele de notre HP a utiliser.

SD EXP.
MODELE CLAIR |
S . . . X —~MODEL & [
» Une fonctionnalité pour effacer (initialiser) les données de réglage des modeles.
mei) MODEL -0O1 <FHS >
1) Sélectionnez [MODELE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec DMODEL SELECT
I'opération Entrée. %HgBEt gggg

BMODEL _CLEAR

2) Réglage de I'effacement du modele [MODEL CLEAR]

Sélectionnez [MODEL CLEAR] avec le multi-sélecteur et déterminez avec ENTRER * ﬁ ARRIERE
I'opération Enter. F~MODEL  cLenr & i
PSOURCE [MEMORY 1 = N |
3) Sélectionnez Model Data pour effectuer Model Clear. )
Vous pouvez également sélectionner la mémoire principale du corps et les données du MODEL -O1 <PHS >
modeéle dans la carte micro SD en appuyant sur le bouton Select. mgBEIE :8% Zi:: i
MODEL -04 <FHS >
4) Lorsque Enter est utilisé, un message s'affiche MODEL _05 <FHS >}
sur I'écran. Suivez l'affichage pour opérer et terminer I'effacement du modele. ENTRER ‘ G ARRIERE
<1>Ecran de confirmation
F="MODEL cLear " [ |
« A propos du mode d'effacement du modéle
-PLEIN
Tous les paramétres des données du modele seront effacés. C lear this mode | ?
‘ NO ~
-SYSTEME

Sélectionnez dans le contenu de SYSTEM of Model Data et NONyRevenir & Fécran MODELE

clairiére ~OUlyDémarrer le nettoyageyAller a 2
<2>Déblayage en cours

MAQUETTE ="MODEL cLear a [ |

Réglage dans les données du modeéle, fonction TH me) MODEL 01 <FHS >

Effacer uniquement la valeur de réglage de AUX

Aprés l'affichage de la réduction
Sélectionnez pour votre utilisation. . . A / Exe cut ed
de rotation Revenir a

Ecran <MODELE>
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

MENU SYSTEME | SYSTEME

« Une fonction de réglage du systeme de I'émetteur, telle que Bind (BIND), Key Assignments (KEY ASSIGN),
BUZZER (Buzzer), Batterie (BATTERIE), LCD et CALIBRATION (Calibration).

| LIER

« Sélectionnez le systéme de sortie qui convient au récepteur, définissez un mode pour le servo

(analogique/numérique) et le régulateur de vitesse a utiliser et liez I'émetteur au récepteur.

Lors de la premiere utilisation, veuillez lier avec le récepteur.

me) MODEL —0O1 |
1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec b’ CUSTOM ] @’ T l MER ]
Entrez I'opération. lﬁ’i[ SETTI NG] @l TeLemETRY ]

7= TH runcrion | ©=~[ MODEL |

e B S SYSTEM |

2) Sélectionnez [BIND] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I'opération Enter.

3) Réglage du MODE RF (Systéme de sortie de signal) FNTRER ‘ 4} ARRIERE
« Systeme de sortie
* FH5
RX-491, RX-492, RX-493, RX-493i
*Les récepteurs en mode FH4, FH3, FH2, FH-E, DS ne sont pas compatibles avec le MT-5. QEEETS‘;%I{?ET
BR-MODE. '
BIND [ | .
Confirmation DBATTERY I
FH5 Set t 0? ENTRER ‘ G ARRIERE
7 YES
i r Ecran de confirmation E’B I ND [ |
ORF MODE
4) Réglage de la TELEMETRIE EEE%E'}AETEYNK 8)1 N
Réglez la TELEMETRIE avec le multi-sélecteur. BRESPONCE MODE
57 :NOR NOR
« Plage de réglage§: MARCHE/ARRET [ : NOR :NOR/ BIND
« Par défauty: ACTIVE Systéme de sortie
*Equipement compatible avec la télémétrie F=BIND [ |
RX-491, RX-492, RX-493, RX-493i m
*Re-BIND est nécessaire si le réglage est modifié. DTELEMETRY 0 N
LBk Mior O
5) Réglage du LIEN DE SECURITE . .
Réglez SAFETY LINK (Safety Link) avec le multi-sélecteur. % E NO : Hgg BIND

« Plage de réglage : 01y50

. Mode de réponse
« Par défaut : 01

*Lorsque vous modifiez le réglage de SAFETY LINK aprés BINDING, BIND a nouveau.
* |l est recommandé de lier chaque voiture et récepteur avec un numéro de lien de sécurité

différent. En cas de sélection d'un mauvais modele, cela peut éviter une mauvaise opération

ou un mauvais fonctionnement.
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6) Réglage du mode de canal
Réglez le mode de réponse pour chaque canal avec la touche Haut/Bas.
*Vous pouvez définir le mode de réponse pour chaque canal.
« Plage de réglage : NOR (Normal)
SHR (réponse élevée)
SSR (super réponse)
SUR (Ultra Response)
« Par défauty: NI

(O D

* Notez qu'en mode SHR/SSR/SUR, un servo analogique ne fonctionnera pas. Si vous utilisez par erreur un servo analogique en mode
SHR/SSR/SUR, il ne fonctionnera pas normalement et le servo sera cassé.
Ne pas utiliser un servo analogique en mode SHR/SSR/SUR.
Pour le servo numérique (SRG, série ERB ERS, série Digital ERG), il peut fonctionner pour I'un ou l'autre mode de NOR/SHR.

. Le mode SSR fonctionne uniquement pour PGS, SRG servo, série SUPER VORTEX, HV-12 STOCK SPECIAL et HV-01.

* Le mode SUR fonctionne uniquement pour le servo PGS, SUPER VORTEX Gen2 / PRO / SV-D2.

° En mode SHR/SSR, BL/RACER, BL/FORCE, F2000, F2200, F3000, F3300, SBL-01, 02 et 03CL ne fonctionnent pas.

° BL-SIGMA, SV-08, HV-10, HV-12 et F2500 fonctionnent en mode NOR/SHR.

7) Paramétrer BIND

« Qu'est-ce que BIND : Chacun des émetteurs MT-5 a son propre numéro d'identification unique (identification solide). BIND est de

laissez le récepteur mémoriser le numéro d'identification. Le fonctionnement ne sera possible qu'entre I'émetteur et le récepteur qui ont
terminé l'affectation.

=BIND o @ ]
1] Lorsque le réglage dans le menu BIND est terminé, réglez BIND avec le e
sélecteur. BRF MODE FH5
) OTELEMETRY O N
2] Déplacez le curseur sur [ENTER] dans le menu BIND et appuyez sur Enter. DSAFETY LINK 01
L'émetteur est maintenant prét pour I'opération BIND. BRESPONCE MODE

ET:NOR [B1: NOR
@:NOR m2:NOR [FIND)

ENTRER ;

=BIND ]
- ]
ORF MODE FHS
OTELEMETRY ON
3] Allumez le récepteur en insérant la prise Bind dans le port BIND/SSL. DSAFETY LINK 01
Prise BIND OBRESPONCE MODE
Comectes aprse A”:m: ' :NOR [L:NOR »>>senpine

*NOR [[2]:NOR
!:'> Clignotant

Allumez l'alimentation

BIND au récepteur

)
440

du récepteurirégulateur Statut de la LED du récepteur
Note) Bien que le fil ne soit pas connecté au de vitesse FET. (Clignotant avec un intervalle d'environ
réc:pte:.lr menucr:r;é Cl-d‘effus‘ . 0,5 seconde) | '
gardez le servo et le controleur de
vitesse FET (a I'exclusion du moteur), _\.:./_ _\D’_ \o/— -
la batterie en état connecté. 71N 1N 1N
(Clignotement rapide) &
4] Lorsque le BINDING est correctement effectué, la LED du récepteur se met a _\é,/_,;\.!,’_ _\|,_ -\c'.’- -\.!."— B
clignoter lentement d'abord puis elle clignote a grande vitesse et la LED s'éteint. 1N NN N DN

Lorsque la LED du récepteur s'éteint, appuyez sur la touche Entrée de I'émetteur
pour terminer 'AFFECTATION de I'émetteur. Lorsque 'AFFECTATION est

& (La lumiere s'éteint)

[
effectuée correctement, la LED du récepteur s'allume. Lorsque la LED du
récepteur est allumée, activez le servo pour vérifiez si BINDING est terminé.

ENTRER

_\él_RELlURE Compléte
Z1IN umiere allumee)

*Lorsque la RELIURE ne peut pas étre effectuée correctement, recommencez a partir de I'étape 2).

/™ Noter

* LA RELIURE n'est pas faite en usine. Assurez-vous de terminer la reliure avant utilisation.

« Lorsque le récepteur est neuf, assurez-vous de terminer 'AFFECTATION pour I'émetteur et le nouveau récepteur.
« Assurez-vous d'utiliser I'ensemble de I'émetteur et du récepteur qui a terminé 'AFFECTATION.
. Lorsque vous modifiez le réglage dans le menu BIND aprés BINDING, répétez BINDING.

: Lorsque vous modifiez le réglage du mode (NOR/SHR/SSR/SUR) aprés BINDING, répétez BINDING. Si vous ne ré-associez pas, les modifications de réglage
ne pas étre reflétée.
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MENU SYSTEME SYSTEME

Positions de l'interrupteur et du trim

TRIM2

TRIM4
I
; Fonctionnalités attribuées au Switch et
— i
/:\

Garniture en usine

TR1y: Garniture de direction (TRM-ST)
TR2y: Garniture d'accélérateur (TRM-TH)
TR3y: ST a double débit (D/R-ST)

TR4y: BR a double débit (D/R-BR)

SW1y: Minuterie (MINUTERIE)
SW2y: PERSONNALISE

BOUTON-POUSSOIR1

COMMUTATEUR D'AFFECTATION DE CLE

« VVous pouvez attribuer des fonctions aux commutateurs (SW1, SW2, SW3) de I'émetteur

et activer/désactiver les fonctions pendant le fonctionnement.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

Entrez l'opération. mey MODEL —0O1 [
2) Sélectionnez [KEY ASSIGN] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I'opération Enter. @[ CUSTOM ] @[ TIMER ]
=[SETTING]| 7| Terenerre |
3) Réglage du commutateur (SW1/SW2) @[ THruncrion ] = LMODEL ]
Actionnez l'entrée avec [SW] et définissez la fonction & attribuer au commutateur = ] SYSTEM

avec la touche Haut/Bas.

ENTRER ; G ARRIERE

Changer &risti i
g Une caractéristique assignable EFSY ST EM .
Swi OFF, ASIST-ST, D/R-ST, D/R-TH, D/R-BR, CUR-ST, CUR-TH, SPD
w2 ST, SPD-TH, ALB, DECALAGE, AUX1, AUX2, MINUTERIE, MAX-CLR,

MODE R, PERSONNALISE

« Par défaut : SW1y: MINUTERIE SW2y: PERSONNALISE

*EN réglant [ASSIST-ST] sur SW1/SW2, vous pouvez activer/désactiver la fonction D/
R, SPEED et CURVE qui peut étre réglée sur la direction.

ENTRER & G ARRIERE

) F~KEY ASSIGN ]
4) Mode de réglage [SELIT ST
Il définit les performances du commutateur, mais il existe des cas que vous ne pouvez pas Dgtﬁ . "] [WOoED
définir en fonction de la fonctionnalité a attribuer. BSW?2 OFF —-————-

« Plage de réglage
TOGGLE (commutation entre ON/OFF lorsque vous appuyez a chaque fois)

PUSH (ON uniquement pendant la pression)

Conseils
*Veuillez régler TOGGLE lorsque la fonction ALB est attribuée sur SW2.
*En cas de TOGGLE attribué, ALB s'allume et s'éteint lorsque vous appuyez sur SW2.

*Le réglage ALB ne fonctionne pas uniquement pour le réglage ON de la fonction ALB (p.31)
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KEY ASSIGN TRIM

 Vous pouvez modifier la valeur de réglage de chaque fonction avec Trim1 - Trim4.
 Vous pouvez également modifier le réglage du changement de variation en une seule fois de I'opération Trim avec le bouton STEP.
réglage et la direction de I'action avec le réglage REV.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec
I'opération Entrée.

2) Sélectionnez [KEY ASSIGN] avec le multi-sélecteur, passez a [TRIM]
avec la touche Select, sélectionnez un élément a régler et déterminez

avec l'opération Enter. ~KEY ASSIGN | |
PKEY [TRIM]
[KEY1 [FUNCTION] [STEP1 [REV]
3) Réglage du trim (TRM1/TRM2/TRM3/TRM4) BTR1 :TRM-ST NOR
Sélectionnez [TRIM] pour modifier le réglage et définir une fonction a BTR2 :TRM-TH 5 NOR
attribuer avec le multi-sélecteur. %$E§ : B;E:%g } mgg
BDIAL : OFF m——

« Plage de réglagey:

GARNITURE Une caractéristique assignable

TRIM1 | OFF, TRIM-ST, TRM-TH, TRIM-AL, TRIM-A2, D/R-ST, D/R-TH, D/R-BR,
TRIM2 | CU-R-ST, CU-R-TH, CU-R-BR, SP-ST-F, SP-ST-R, SP-TH-F, SP-TH-R,
TRIM3 | ALB-PO, ALB-ST, ALB-LG, ALB-CY, DECALAGE, AUX1, AUX1 (CODE1 y
TRIM4 | 10), AUX2, AUX2(CODE110)

« Par défauty: TRL.TRM-ST
TR2:TRM-TH
TR3:D/R-ST
TR4:D/R-BR

4) Etape de réglage
Définissez la variation du mouvement par une opération Trim unique. Sélectionnez [STEP] avec le multi-sélecteur, déterminez
avec l'opération Enter et réglez la variation.

« Plage de réglage : 1 ~ 100
« Par défaut : 5

5) Définir la direction de I'action
Définissez la direction d'action lors de I'utilisation de Trim. Sélectionnez [REV] avec le multi-sélecteur, déterminez avec l'opération
Enter et définissez la direction de I'action.

« Plage de réglage : NOR/REV
« Par défauty: NI

A propos du cadran
*Assigned on Dial peut également étre défini comme le TRIM attribué.
*En cas de réglage du GAIN sur le cadran attribué, veuillez sélectionner AUX1 ou AUX2 pour attribuer le cadran.

*Si le réglage STEP MODE est 1 sur AUXTYPE, la valeur peut étre réglée sur 1 lors de la rotation du cadran. (Le réglage MODE par défaut est 5,
donc les valeurs sont définies sur 5 chacune dans le réglage par défaut lors de la rotation du cadran)

*Veuillez vous reporter au manuel d'utilisation de I'appareil compatible CODE AUX lors du réglage de CODE AUX et de la sélection
de la fonction attribuée.
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MENU SYSTEME | SYSTEME

| LISTE CUSTOMISEE |

« En définissant un menu souvent utilisé sur la liste personnalisée, vous pouvez @ MODEL _0 1 .
créez votre menu préféré. Vous pouvez créer une liste personnalisée pour chaque mémoire de B[ CUSTOM ] B[ T I MER l
modele et vous pouvez créer une liste de 4 pages. « Un menu défini avec la liste personnalisée

=(SETTING] 7 Teienerry |

sera utilisable en personnalisé.

| TH runcrron | 7~ MODEL |

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec B E? SYSTEM

Entrez I'opération.

2) Sélectionnez [CUSTOM-LIST] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I'opération Enter. FNTRER ; @ ARRIERE
F=SYSTEM |
. y BBIND I
3) Définition de la liste personnalisée
A l'aide du multi-sélecteur, réglez la chaine/la fonction/I'élément. Vous pouvez attribuer 6 DKEY AS ] GN 1
fonctionnalités par page et définir pour 4 pages. DAU}( TYPE
BR-MODE
OBBATTERY
P~CUSTOM_LIST B e 4}
(B »PAGE [11] nl N N |
Z]D/R RATE 100% —L [ST —
ERRE [BoR -3 @D R |RATE 100%
abast EAk | 10 BeE R |
S (RS eSS EBASE |[EPA-R 100%
Canal GDBASE |REV NOR
Sélection Article \ / Sélection de pages =
_ Sélection (Bouton de sélection)
z;ee ::ir;:lon REGLAGE DE LA LISTE PERSONNALISEE
F~CUSTOM-L IST |
&=8 »PAGE [11 ON NN
*Liste personnalisée précédemment définie pour le type. -D/R RATE 1 OO%
onnals e _ SDBASE |[EPA-L 100%
Personnalisez la liste personnalisée comme vous le souhaitez. BASE EPA_R 1 OO%
Selon la fonctionnalité/I'élément, il y a des choses que vous ne pouvez pas définir ESPEED|FORWARD 0
GDSPEED|RETURN 0
EDBASE |SUB-T 8]
(e MODEL —0O1

=] CUSTOM | @m

~(SETTING )7 LOGGER |
= (TH runcron ) =~ MODEL |
e~ AUX | e=[ SYSTEM

ENTRER ‘ ﬁ ARRIERE

~CUSTOM

&8 ) PAGE [11] omE
mD/R |RATE
|1 BASE |EPA-L }88%

%

EPA-R
SPEED|FORWARD

RETURN 8]
mBASE |SUB-T 0
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AUX TYPE

« Une fonction pour régler les performances de AUX1 et AUX2 (3ch et

4ch).
1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec mey MODEL —0O1
Entrez I'opération. 7| CUSTOM |=| TIMER |

. . . C[SETTING| [ Teiemerry |
2) Sélectionnez [AUX TYPE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec
Entrez I'opération. E?[TH Fum:non] E’[ MODEL ]

= G SYSTEM
3) Réglez AUX TYPE avec le multi-sélecteur.

*Eléments de réglagey: ENTRER ‘ G ARRIERE

TAPER MODE
ETAPE 1/2/5/10/20/25/50/100 oy TEM 2
INDIQUER 2/3/4/516 BKEY ASSIGN
4WS 2 modes/3 modes/4 modes
MOA 1/2/5/10/20/25/50/100
AUX MIX ST-mix/TH-mix
CODE5 UTILISATEUR / SVZ / SVD
CODE10 UTILISATEUR/SV-G/D/PGS/SGS-02|

ENTRER * G ARRIERE

«Par défautyj:AUX1j:MODE PAS A PASy:5
AUX2:MODE PAS A PAS:5

F=AUX TYPE i
* Image d'action du réglage du mode 4WS
LCH] LTYPE] L[HMODE]
DAUXT :
DAUXZ2 :: STEP
2 modes — 3mod — r 4modes —
:I:F-ST :I:F-ST :I;F-ST
Type de commutation Type de mode /
TOUR TOUR TOUR
(Opposé (Opposé (Opposé
Phase) Phase) Phase)
I I NI
(E)Ic!rdonné (coordonné
Phase) Phase)
I R-ST

*Pour le mixage ST, le mixage s'effectue de la direction vers AUXY; pour TH-mix, de Throttle a AUX.
*Lorsque vous réglez AUX TYPE sur CODE, le changement de réglage de I'équipement compatible peut étre effectué a partir de

I'émetteur. Equipement compatible comme la série servo PGS, la série SUPER VORTEX et SGS-01C/ SGS-01D/
SGS-02.

*Lorsque AUX TYPE est réglé sur CODE, ne connectez aucun équipement qui n'est pas compatible avec AUX1 et AUX2 (3 canaux et 4
canaux) du récepteur. Si vous connectez un équipement qui n'est pas compatible, I'équipement connecté échouera.

*Pour POINT AUX, voir P. 33, pour CODE AUX, voir P.36.
*CODE10 est une fonctionnalité compatible avec PGS Servo/SUPER VORTEX Gen2/Gen2 PRO/SV-D2/STOCK/SGS-02.

*Lorsque vous réglez MODE sur USER avec CODE5/CODE10, vous pouvez librement enregistrer les noms de chaque élément.
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Comment utiliser chaque fonctionnalité

MENU SYSTEME

SYSTEME

| MODE COURSE

« Une fonction pour ajuster les caractéristiques de fonctionnement de votre voiture RC en changeant le mode course afin que les fonctions

compatibles avec le mode course puissent répondre a votre voiture RC et aux conditions routieres.

« Il vous permet de définir deux valeurs de réglage de R1 et R2 individuellement pour les fonctions compatibles avec le

Mode de course pour chaque mémoire de modeéle, et pour changer par les commutateurs qui sont attribués pendant le fonctionnement.

« Par défaut, ON/OFF du R-MODE n'est pas affecté au commutateur.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec
I'opération Entrée.

2) Sélectionnez [R-MODE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

I'opération Entrée.

3) Définissez les fonctionnalités qui correspondent a I'action de la
Mode course avec le multi-sélecteur. La sélection des canaux se fait par le
bouton Select.

« Plage de réglagey:
R-MODE:OFF/2
Equipement compatibley: chaque fonction activée/désactivée

« Par défauty:
MODE RY: DESACTIVE
Equipement compatibley: chaque fonctionnalité désactivée

« Equipement compatibley:
ST/TH : D/R, VITESSE, COURBE, TRIM
AUX: D/R, SPEED, CURVE, TRIM, AUX

4) En réglant la fonction R-MODE sur l'interrupteur et en fonctionnant pendant
la course, vous pouvez passer en mode course. La fonction Assignations
vous permet d'ajouter des modifications au levier Trim et au commutateur (P. 51,
52).
*Réglé en fonction d'un changement de réglage du SUPER VORTEX, de l'usure
des pneus, du changement de I'état de la route.

®eMODEL —01 "
= CUSTOM ] = TIMER |

E=(SETTING]| A~ Teemerry |
= THruwcrron | 77| MODEL |

=AU e EE

STEM

ENTRER ‘ % ARRIERE

~R-MODE []

»CH [STEERING]

R-MODE OFF

~~R-MODE Rl

PCH [STEERING1

R-MODE
DD R OFF
BSPEED OFF
BCURVE OFF
BTRIM OFF

Affichage du mode course




Machine Translated by Google

LA BATTERIE

« Vous pouvez modifier le réglage de tension de I'alarme de batterie de I'émetteur. « En sélectionnant
Type [DRYx3 (Batteries)/Ni-MHx3 (Nickel Hydride)/Li-Pox1 (Lithium Polymer), CUSTOM], vous pouvez facilement régler I'alarme.

*Lorsque vous sélectionnez CUSTOM avec le type, vous pouvez définir ALERT VOLT qui définit la tension pour déclencher l'alarme et LIMIT VOLT
de la tension inférieure.

* TH SLOW (Throttle Slow) est une fonction pour limiter (50%) la quantité de fonctionnement du c6té haut de la manette des gaz lorsque la tension
de la batterie de I'émetteur devient LIMIT VOLT (fonction Fail-Safe).

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

o ) =SYSTEM |
I'opération Entrée. B
CR-MODE |
2) Sélectionnez [BATTERIE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec =
I'opération Entrée. Y -
DBLCD |
3) Réglage TYPE BLED
Réglez TYPE pour la batterie a utiliser avec le multi-sélecteur.
ENTRER ‘ @ ARRIERE

« Plage de réglage : DRYx3 (AAA x3)
Ni-MHx3 (hydrure de nickel)

i-Pox1 (lithium mer E
R OONNALISES VOLT DALERTEY: 25 - 503w B ALERT VOLT 3.6v
TENSION LIMITEY: 2,7 ~ 5,09V O LIMIT VYOLT 3.0v
OTH SLOW OFF
* Par défauty: DRYx3 (AAA x3)

* Le MT-5 n'a pas de systeme d'arrét automatique. Assurez-vous d'éteindre lorsque
vous avez terminé d'utiliser I'émetteur.

’7 AVERTISSEUR SONORE

« Vous pouvez définir les sons de fonctionnement des touches, Trim et Switch et les échelles de sonnerie. « Pour le

fonctionnement des touches uniquement, vous pouvez régler la premiere et la derniére moitié du son de fonctionnement. «

Vous pouvez définir 5 niveaux de volume et 7 types d'échelles.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez =SYSTEM [ |
avec l'opération Entrée.

2) Sélectionnez [BUZZER] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I'opération

Enter.

3) Réglage de la tonalité et du volume

Vous pouvez basculer entre la tonalité (échelles) et le volume (volume ENTRER ; ﬁ ARRIERE
sonore) a l'aide du bouton de sélection. Sélectionnez un élément pour
modifier le paramétre a régler. —~BUZ/ER [ ]
« Plage de réglagey: CLIC-CLE E" i1 -i
TLMZALERTE BTLM1-ALERT 1
ALERTE VOLT DTLM2-ALERT 1
i BVOL T-ALERT 1
OTIMER 1
INTERVALLE B INTERVAL 1
LAP-NAVI
*VVous pouvez régler la premiére et la derniére moitié du son de fonctionnement o ‘ ﬁ e
pour la tonalité KEY CLICK (gammes). —~BUZZER [ ]
»SET [UOLUHE] ]
« Plage de réglage : TON 1 ~ 7 DKEY _(_)L 1CK a -
VOLUME DESACTIVE ~ 5 OTLM1-ALERT 4
« Par défauty: TOME 4 OTLM2-ALERT 4
' . OVOLT-ALERT 4
TON 1 [CLIC TOUCHE 2y1] BT IMER 4
OINTERVAL 4
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MENU SYSTEME | SYSTEME

| LCD

« Vous pouvez régler le contraste (intensité) de I'écran LCD (cristal liquide),

luminosité et mode d'éclairage (durée d'éclairage) du rétroéclairage.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec =SYSTEM [ ]
I'opération Entrée.

2) Sélectionnez [LCD] avec le multi-sélecteur et déterminez avec la touche Enter
opération.

3) Réglez le contraste (intensité) de I'‘écran LCD (Liquid Crystal Display),

luminosité et mode d'éclairage (durée d'éclairage) du rétroéclairage.

*Dans certains cas, il se peut que vous ne voyiez pas l'affichage a I'écran.

« Eléments de réglagey: CONTRAST (Intensité de l'affichage)
BRIGHT (Luminosité de l'affichage)
LIGHTS-MODE (mode d'éclairage de rétroéclairage)

B emps d'éclairage du rétroéclairage DCONTRAST
LIGHT-TIME (temps d'éclairage du rétroéclairage) BBRIGHT 5
- Plage de réglage : CONTRASTE : 030 BLIGHT-MODE OFF
LUMINEUX§: 0710 OLIGHT-TIME 10sec

MODE D'ECLAIRAGEY: OFF/KEY-ON/TOUJOURS
TEMPS DE LUMIERE : 1~30sec

« Par défauty: CONTRASTEY: 15
LUMINEUXy: 8
LIGHT-MODEY: KEY-ON
TEMPS DE LUMIEREY: 10ysec

DIRIGE

« Une fonction pour régler le mode de fonctionnement et la luminosité de la LED de fonction installée sur le corps de I'émetteur.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec l'opération Enter.

2) Sélectionnez [LED] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

I'opération Entrée.

3) Réglez le mode de fonctionnement et la luminosité de la LED de fonction.

« Eléments de réglagey: MODE (mode de fonctionnement)

BRIGHT (luminosité de la LED)

« Plage de réglage : MODE : TOUJOURS/WAVE/OFF
LUMINEUXy: 0y10

*BRIGHT est uniquement pour le réglage TOUJOURS

MODEY: VAGUE GMODE AWF\YS

LUMINEUXy: 10

« Par défauty:

DEL de fonction

DEL de fonction
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L'HORLOGE |

» Un menu pour controler le calendrier et I'affichage de I'horloge sur I'écran
supérieur et I'heure utilisée. F~SYSTEM a
« Il'y a [ON TIME1] réinitialisable qui est une ligne directrice pour
remplacer et recharger les batteries et [ON TIME2] qui est une ligne directrice
pour la révision de I'unité de corps principal.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

I'opération Entrée. OF I RMWARE
2) Sélectionnez [HORLOGE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec ENTRER ; @ ARRIERE
Entrez 'opération.

3) Réglez la fonction CLOCK avec le multi-sélecteur. Parce que DDATE m1 018

le réglage de I'horloge est nécessaire pour gérer les données du journal,
assurez-vous de régler le calendrier et I'norloge.

ON TIME1 0015:54
* Maintenir la touche Entrée sur ON TIMEL1 réinitialisera le réglage de I'horloge. ON TIMEZ 0015:54
L'écran de confirmation apparaitra, veuillez sélectionner OUI lors de la
réinitialisation du parametre.
METTRE EN PLACE
« Sélectionnez une langue pour l'affichage de I'écran pendant la configuration et FSYSTEM [ |

configurer l'unité d'affichage de la température pour les données de télémétrie et
I'affichage du logo d'ouverture lorsque l'interrupteur d'alimentation est allumé.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec

T OCAL IBRATION i
Entrez 'opération. OF I RMWARE I
2) Sélectionnez [SETUP] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I ; ﬁ J——
Entrez I'opération.
F=SETUP [ |
3) Sélectionnez les éléments a régler avec le multi-sélecteur et réglez. «
DLANGUAGE ENG
Eléments de réglagey: LANGUE (langue d'affichage)y: ENG/JPN BUNIT T
UNITE (unité de la température pour la télémétrie): y/ BBOOT NONE
BOOT (logo d'ouverture lorsque l'alimentation BRESUME OFF

l'interrupteur est allumé): DEMO/NONE
REPRENDRE (Reprendre):OFF/ON

* Par défauty: LANGUEY: ANG
UNITEY:yy

DEMARRAGEY: DEMO

REPRENDREY: DESACTIVE

*Lorsque Resume est réglé sur ON, il mémorise le menu au moment de la mise

hors tension.
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MENU SYSTEME SYSTEME

| ETALONNAGE |
ReIMODEL —01 N

N ) ) 7 CUSTOM |~ TIMER |
position neutre et I'angle de fonctionnement peuvent se dégrader. Dans ce cas, vous pouvez
corriger les positions neutres de la direction et de I'accélérateur et 'angle de fonctionnement. @[ SETTING l b[ Tevenerry l

= TH runcron | [ MODEL |
1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec = il SYSTEM

Entrez 'opération.

« En raison de l'usure des éléments mécaniques internes au cours de la durée d'utilisation, la

ENTRER ; G ARRIERE
2) Sélectionnez [CALIBRATION] avec le multi-sélecteur et déterminez avec I'opération Enter.

3) Sélectionnez un canal a calibrer avec le multi-sélecteur et déterminez
avec |'opération Entrée.

4) Lors de la sélection de [STEERING], actionnez la touche Enter avec le volant au point
mort, puis actionnez le volant complétement a gauche et a droite.

5) Lors de la saisie de la plage, [OK] s'affiche. Opérer en suivant le ENTRER ‘ G ARRIERE
affchage. F=~CAL IBRAT ION u

6) Une fois I'étalonnage terminé, [Exécuté] s'affiche.
7) Si le coté accélérateur doit également étre calibré, reportez-vous a la direction a régler. BTHROTTLE

*Sauf si nécessaire, ne configurez pas le calibrage. Si le réglage n'est pas effectué
correctement, il se peut qu'il ne fonctionne pas normalement.

« A propos du réglage de I'angle du volant ENTRER *
MT-5 peut régler I'angle du volant. Veuillez retirer le coussinet de direction large et mettre
les vis hexagonales dans la boite d'accessoires sur les trous du volant (il y a 2 trous au =CAL IBRAT I ON | |
volant). Veuillez régler I'angle de braquage a l'aide des vis hexagonales. (*La hauteur des m
deux vis doit étre égale). NEUT [——-1]

*Aprés avoir réglé I'angle du volant, un étalonnage est nécessaire.

Clé hexagonale
@wsmm) ' ‘ = CAL IBRATI10ON [
SETTING USER
NEUT [R16910K

LEFT [ 17010K
RIGHT [-16910K

Adiust ok? [Ne - YES

Adaptateur de roue

4 5 Sélectionnez Oui, si c'est OK.
& Oui sélectionné.
« Si cela ne fonctionne pas correctement apres le calibrage, veuillez calibrer & nouveau @CAL l BRAT ] ON o
ou le réglage passe de USER a FACTORY. Si l'opération fait
ne revient pas a la normale apres I'étalonnage, contactez le service Sanwa.
+Si I'angle du volant est trop étroit, le calibrage Executed

pas pouvoir travailler correctement. S'il vous plait ne PAS extrémement serré

vis hexagonales pour le réglage de I'angle du volant.

« Lorsque vous changez I'angle arriére par défaut, veuillez desserrer les vis hexagonales Etalonnage terminé

jusqu'a ne pas toucher la base de direction. Aprés avoir desserré les vis
hexagonales, veuillez refaire le calibrage.
« Veuillez effectuer un CALIBRAGE lors du changement de direction,

tension de 'accélérateur, ou certaines piéces pour la direction ou l'accélérateur.
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FIRMWARE

» VVous pouvez vérifier la version du micrologiciel installé sur le corps principal
unit et le fichier de langue, puis lancez la mise a jour.

1) Sélectionnez [SYSTEM] avec le multi-sélecteur et déterminez avec
I'opération Entrée.

2) Sélectionnez [FIRMWARE] avec le multi-sélecteur et déterminez avec 'opération

Enter. OF 1 RMWARE
3) Lors de la mise a jour du micrologiciel et du fichier de langue, téléchargez le ‘ 4} )
ENTRER ARRIERE

fichier de données sur la carte micro SD pour continuer.

= IRMWARE [ |
*Le dossier de mise a jour sera créé pour entrer UPDATE sur

OVERSITON 0.00.03
FIRMWARE et LANG.FILE en cas d'insertion de carte Micro SD sans OLANGUAGE JPN

dossier de mise a jour.
* La capacité de la carte Micro SD compatible est de 32 Go maximum.

#@F | RMWARE LUPDATE 1
@LANG.FILE [UPDATE 1

\

Sauf si vous insérez une carte
micro SD, elle ne sera pas affichée.

Les cartes Micro SD d'autres fabricants peuvent ne pas étre utilisables.
Veuillez utiliser la carte Micro SD de SANWA.
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Attribuer une liste de fonctions

Ecran d'affichage Nom des fonctionnalités TRIM/cadran| SW1 SW2
DESACTIVE yyy(Aucune fonction assignée) O O Q
ASSIS T-ST Assistance a la direction ~eese-ole_-sececedec-e
TRIM-ST Garniture de direction M R e
TRIM-TH Garniture des gaz Se-e-e-dessses-sde-0-
TRIM-A1 Ajustement AUX1 e-e-e_-ole_e_ceeele_o_
TRIM-A2 Garniture AUX2 e efejeyYesyepiee
D/R-ST Double taux de direction oo
D/R-TH Accélérateur & double taux
D/R-BR Double taux de freinage
CUR-ST Courbe de direction
CUR-TH Courbe des gaz
CU-R-ST Taux de courbe de direction
CU-R-TH Taux de courbe d'accélérateur
CU-R-BR Taux de courbe de freinage
SPD-ST Vitesse de direction
SPD-TH Vitesse d'accélération
SP-STF Vitesse de direction avant
SP-S ENFANTS Retour de la vitesse de direction
SP-TH-F Vitesse d'accélération vers l'avant
SP-TH-R Retour de la vitesse de l'accélérateur
BLANCHE Frein anti-blocage
ALB-PO Point de freinage antiblocage
ALB-ST Course de frein antiblocage
ALB-LG Délai de freinage antiblocage
ALB-CY Cycle de freinage antiblocage
DECALAGE Décalage
AUX1 AUX1
AUX1[CD1] AUX1[Codel]
AUX1[CD2] AUX1[Code2]
AUX1[CD3] AUX1[Code3]
AUX1[CDA4] AUX1[Code4]
AUX1[CD5] AUX1[Code5]
AUX1[CD6] AUX1[Code6]
AUX1[CD7] AUX1[Code7]
AUX1[CD8] AUX1[Code8]
AUX1[CD9] AUX1[Code9]
AUX1[CD10] AUX1[Code10]
AUX2 AUX2
AUX2[CD1] AUX2[Codel]
AUX2[CD2] AUX2[Code2]
AUX2[CD3] AUX2[Code3]
AUX2[CDA4] AUX2[Code4]
AUX2[CD5] AUX2[Code5]
AUX2[CD6] AUX2[Code6]
AUX2[CD7] AUX2[Code7]
AUX2[CD8] AUX2[Code8]
AUX2[CDI] AUX2[Code9]
AUX2[CD10] AUX2[Code10]
MINUTEUR Minuteur
MAX-CLR Télémétrie MAX Effacer
DOUANE DOUANE
MODE RX R-MODE
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Fonction d'indicateur (RX-DATA)

« Le MT-5 peut vérifier les conditions de réception du signal a utiliser avec le RX-493i.

Les conditions peuvent étre utilisées pour les appareils glitch et la vérification de la place du récepteur sur la voiture.
Il existe 2 types de données différents pour vérifier I'état du signal.

Force du signal regu (RSS)
Indiquez la force du signal que le récepteur a recu de I'émetteur.
La valeur sera modifiée en placant le récepteur et I'antenne, le circuit RC, les lieux d'opération.

Veillez a ce que la valeur ne diminue pas lors de la premiére conduite sur circuit ou du remplacement des récepteurs.

Taux de livraison de paquets (PDR)

Indiquez le taux de livraison des paquets que le récepteur a recu de I'émetteur.

Les valeurs peuvent étre diminuées lorsqu'un grand nombre de pilotes conduisent en méme temps ou utilisent d'autres périphériques 2,4 GHz en méme
temps.

En cas de valeurs RSS trop faibles, les valeurs PDR sont également diminuées.

Comment définir et vérifier les données

1) Réglage de la force du signal recu (RSS)
Sélectionnez REGLAGE TELEMETRIE dans le menu Télémétrie a l'aide du multi-sélecteur, puis appuyez sur Entrée.

Changer RX-DATA a DATA-TYPE (dans TLM1)
2) Réglage de la force du signal recu (RSS)
Sélectionnez REGLAGE TELEMETRIE dans le menu Télémétrie a l'aide du multi-sélecteur, puis appuyez sur Entrée.

Changer RX-DATA a DATA-TYPE (dans TLM2)

Une fois le réglage terminé, accédez a I'écran de télémétrie et pouvez voir RSS et PDR a I'écran.

Affichage de la télémétrie

ey MODEL —O1 [ |

Force du signal

Taux de réception

_—

A propos des valeurs de référence
Si le RSS est inférieur a 20, veuillez vérifier ot et comment le récepteur est placé sur la voiture.
Veuillez modifier I'emplacement du récepteur pour augmenter les valeurs RSS.

*Veuillez vous référer aux p.1 et p.9 pour le remplacement du récepteur.
Si le PDR est inférieur & 40, veuillez éteindre et redémarrer I'émetteur. Ensuite, veuillez vérifier a nouveau les valeurs PDR.

*A propos des données de télémétrie
Si les données de télémétrie affichent "---", 'émetteur ne recoit pas les données de télémétrie du récepteur.
Cela n'indique pas que le récepteur ne fonctionne pas et que le récepteur ne recoit pas le signal de I'émetteur.
Etant donné que le signal de données de télémétrie du récepteur n'est pas plus fort que le signal de I'émetteur, 'émetteur peut ne pas obtenir les données
de télémétrie du récepteur en raison de la distance que le signal du récepteur ne peut pas atteindre.
Les données de télémétrie sur I'émetteur peuvent s'afficher sous la forme "---" dans ce cas.

En cas d'affichage "---" sur I'émetteur, veuillez vérifier pour voir le mouvement de la voiture par le fonctionnement de I'émetteur.
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INDICE

Un frein antiblocage [ALB] P31
AUX ctt it it ii ittt e i e e s i e e ececccccc0000000e P.33-36
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BATTERIE P.2Gesscccccccoce P.56
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P.50 BUZZER P 56
ETALONNAGE C

P.59
CODE AUX: P.36
Courbe [CURVE] P.21-24
D MINUTERIE DOWN

P.39
Double débit [D/R]eeessseeses P.19
E Réglage du point final [EPA]

P.27. P.28
FFa"Safe[F/S]o.-oo..aoo.-oo..-oo.--oo.-oo.--oo.-oo.--o“unonuo“u

P.25
4 roues directrices [4WS] P.34
G PARAMETRES GRAPHIQUESssseses

P.44

| La minuterie d'intervalle [INT TIMER] est une minuterie non intermittente.s P.39
Commutateur d'affectation des touches K [KEY ASSIGN SW]

P.51
Ajustement des affectations de touches [KEY ASSIGN TRIM] ps2L
MINUTEUR DE TOUR Il n'a pas besoin d'étre reconstruit, il peut étre reconstruit, il peut étre reconstruit, il peut étre reconstruit, il peut étre reconstruit, il peut étre reconstruit, il peut étre reconstruit.s s ssessseee

Ecran
LCD P.38eessscssesessccsce P.57
Eclairage LED Eclairage Eclairage Eclairage Eclairage Eclairage Eclairage Eau Lumiéresssssseecsssssscccs
MODELE P.57 Msssssesssscsssee

MODELE
P.45-48 CLAIRsssseseses P.48
MODELE DE COPIE P.47
NOM DU MODELE P.46
SELECTION DE MODELE P.45
Moteur Sur Axel [MOA] s e eeeeeeseessesssSyurMoteur e« e« e Sur Sur Moteur Moteurs s sssseeeeeesP.34
O Décalag .

P.32
P POINT AUX « ¢« « v vttt e e e et et e e it s ceesecced 33
Q CONFIGURATION RAPIDE®e

P.17,
P.18 R Inverser [REV]

P.26
RX-DATA P.62
REGLAGE S

P.19-32
VITESSE P.20
STEP AUX P.33
SUB TRIMessssesseesss
SYSTEME P.2Geecccccccccce P.49-60
T REGLAGE DE LA TELEMETRIEsees

P.43
COMMUTATEUR DE TELEMETRIEe* pP.44
Type d'accélérateur [TYPE TH] P.32
MINUTERIE Ce n'est pas le cas avec le PBX ou le PBX.sesesecscscse P.37-39
TRIM P.29, P.30
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Quand cela arrive...

Symptome

Causer

Mesure

Il n'y a pas de puissance.

Les piles sont consommées.

Les piles sont mal placées.

Remplacez par des piles neuves ou
piles rechargées.

Réinstallez les piles car la polarité est
indiqué.

L'alimentation est coupée

parfois.

Mauvaise connexion des connecteurs.

Apporter au service Sanwa

Longueur insuffisante

Les piles sont consommées.

Remplacez par des piles neuves ou
piles rechargées.

Si le probleme ne peut pas étre résolu,
veuillez contacter le service Sanwa

L'alarme ne s'arrétera pas.

Tension de la batterie de I'émetteur
décroit.

Remplacer par des piles neuves ou rechargées
piles.

Il n'y a pas de clic

son lors de I'appui sur la
touche.

Volume de la fonction BUZZER

est désactivé (0).

Vérifiez la fonction BUZZER (P.56).

La vitesse d'asservissement est
lent.

La fonction SPEED est réglée sur moins.

Vérifiez la fonction VITESSE (P.20).

Tension de la batterie du récepteur
décroft.

Remplacer par des piles neuves ou rechargées
piles.

La tringlerie du coté de la carrosserie
est lourde.

Vérifiez si la tringlerie de la carrosserie
coté bouge légérement.

Angles de barre de gauche
et le droit sont différents
méme lorsqu'ils sont
aligné.

Le neutre du trim n'est pas aligné.

Alignez Trim et réinitialisez 'EPA. (P.29, 30)

Lors du fonctionnement,
les servos ne seront pas

travailler des deux cotés

Réglages de I'angle de barre de D/R
et EPA sont trop grands.

Définissez I'une ou l'autre valeur en dessous de 100§%.

(P.19, 27, 28)

Le servo ne sera pas

bouger lors de l'utilisation

Garniture.

Un coété du mouvement Trim

la gamme est compléte.

Réinitialiser le servo klaxon et le Trim

centre. (P. 29. 30)

Ne fonctionne pas méme si
allumer I'émetteur
et récepteur.

La liaison n'est pas terminée.
Différents modéles de données et

Lien de sécurité n°

Veuillez vérifier les données du modéle et la sécurité
N° de lien sur I'‘émetteur.

Veuillez lier avec le récepteur.
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Service et assistance

Ceci est garanti contre les défauts de matériaux et de fabrication du fabricant, selon les données d'achat d'origine. Cette garantie ne couvre pas les composants
portés par l'utilisation ou les dommages causés par une mauvaise tension, une trempe, une modification, une mauvaise utilisation, un abus, une mauvaise écriture, une

polarité inversée, I'humidité ou une utilisation en dehors de son champ d'utilisation prévu.

Les termes de cette garantie peuvent varier selon la région. Veuillez lire la carte de garantie incluse avec votre systeme de radiocommande pour des informations

spécifiques sur la garantie.

Si vous avez des questions ou des préoccupations, nous sommes la pour vous aider. Si vous rencontrez un probléme avec votre systéme de radiocommande, consultez

d'abord le Guide de dépannage a la page 64.

Si vous avez besoin d'une aide supplémentaire qui ne peut pas étre résolue a I'aide du Guide de dépannage, ou si vous avez des questions techniques, veuillez contacter

le centre de service SANWA de votre région.

Pour une liste compléete des distributeurs dans votre région, veuillez visiter www.sanwa-
denshi.com/rc/distributors.html.

Pour le service en Amérique du Nordy: Entretien d'usiney:
Serpent Amérique Instrument électronique Sanwa CO., LTD.
5121 NW 79 Avenue Unité 03, 1-2-50 Yoshita Honmachi
Doral, Floride 33166 Etats-Unis Higashiosaka, Osaka, 578-0982 Japon
Téléphone : (305)-677-3253 Téléphone : 81-729-62-1277
Télécopieur : (305)-675-0415 Télécopieur : 81-729-64-2831
Courriely: info@serpentarica.com Courriel : reintl@sanwa-denshi.co.jp

Les caractéristiques et les spécifications du produit peuvent varier selon la région. Tous les produits ne sont pas légaux pour une utilisation dans toutes les régions.

i j Veuillez noter que les produits achetés en dehors de I'Amérique du Nord ne peuvent pas étre réparés sous garantie par Serpent America. Dans certains cas,
nous pouvons effectuer des réparations pour les produits achetés a I'extérieur de 'Amérique du Nord, cependant, les frais de réparation et les frais d'expédition

applicables seront applicables. Pour les demandes de garantie en dehors de I'Amérique du Nord, veuillez contacter le centre de service de votre région.
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DECLARATION DE CONFORMITE FCC

Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites d'un appareil numérique de classe B, conformément a la

partie 15 des régles de la FCC. Ces limites sont congues pour fournir une protection raisonnable contre les interférences
nuisibles dans une installation résidentielle. Cet équipement génére, utilise et peut émettre de I'énergie de radiofréquence et,
s'il n'est pas installé et utilisé conformément aux instructions d'utilisation, peut causer des interférences nuisibles aux
communications radio. Cependant, il n'y a aucune garantie que des interférences ne se produiront pas dans une installation
particuliere. Si cet équipement cause des interférences nuisibles a la réception radio ou télévision, ce qui peut étre déterminé
en allumant et éteignant I'équipement, |'utilisateur est encouragé a essayer de corriger l'interférence par une ou plusieurs des
mesures suivantes : ¢ Réorientez ou déplacez le récepteur antenne. « Augmenter la distance entre I'équipement et le
récepteur. « Connectez I'équipement a une prise sur un circuit différent de celui auquel le récepteur est connecté.

 Consultez le revendeur ou un technicien expérimenté pour obtenir de l'aide.

Cet appareil est conforme a la partie 15 des regles de la FCC. Son fonctionnement est soumis aux deux conditions
suivantes : 1) Cet appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles et....

2)Cet appareil doit accepter toute interférence regue, y compris les interférences susceptibles de provoquer un
fonctionnement indésirable.

ii Les changements ou modifications apportés a cet équipement non expressément approuvés par SANWA peuvent
annuler l'autorisation FCC d'utiliser cet équipement.

Déclaration d'exposition RFY:

cet émetteur a été testé et répond aux directives d'exposition RF de la FCC lorsqu'il est utilisé avec les accessoires SANWA
fournis ou désignés pour ce produit, et a condition qu'une séparation d'au moins 20ycm entre I'antenne et le corps de
I'utilisateur soit maintenue. L'utilisation d'autres accessoires peut ne pas garantir la conformité aux directives d'exposition
RF de la FCC.
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) SANWA

SANWA ELECTRONIC INSTRUMENT CO., LTD.

1-2-50 Yoshita-Honmachi
Higashiosaka, Osaka, 578-0982 Japan
Telephone: 81-729-62-1277

Facsimile: 81-729-64-2831
Email: general@sanwa-denshi.co.jp

Features and Specifications are Subject to Change Without Notice.
All contents © 2021 Sanwa Electronic Instrument Co., LTD
All Rights Reserved. Revision 1 30.09.2021
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